SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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BUDOWA USZYNIENIA WIADUKTU



1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotyce wykonania
i odbioru robét zwizanych z uszynieniem wiaduktu w zwku z budow Obwodnicy
srodmiejskiej Wyszkowa - etap Il i IV — estakadaiddukt nad lini kolejowa Tiuszcz —
Ostrokka).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokdipezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycgrowadzenia robét zwitanych
wykonaniem uszynienia konstrukcji stalowej wiadudtogowego i obejmuj

— wykonanie rob6t pomocniczych — przygotowanie pgaipod monta uszynienia
wiaduktu,

- utozenie okablowania,

- wykonanie  paczen  elektrycznych  poszczegélnych — elementéw  ostony
przeciwporaeniowej,

— wykonanie sztucznego uziomu chronionego obiektu,

— monta ogranicznika tyrystorowego,

— przeprowadzenie wymaganych prob i hiada

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowizujacymi odpowiednimi normami
oraz Wytycznymi projektowania i eksploatacji systenochrony ziemnozwarciowej
| przeciwporaeniowej z uszynieniem grupowym w systemie otwarhariniach kolejowych
oraz instrukej utrzymania sieci trakcyjnej.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboOt jest odpowiedzialny za j&koich wykonania, zgodrid
z Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami layniera.
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M.00.00.00. " Wymagania ngdl

2. Materialy

2.1. Materiaty uzyte do budowy musa by¢ zgodne z:

o Katalogiem Elementow Elektryfikacji Kolei. Sietrakcyjna PKP — podwieszenia
rurowe wydany w 2004 roku.

o Dokumentagj techniczi pofaczenia torow na szlakach kolejowych wypasaych
w bezzhczowe obwody torowe
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2.2. Materiaty podstawowe stosowane do budowy:

o Ogranicznik TZD-2NR - Wytycznymi projektowania igloatacji systemu ochrony
ziemnozwarciowej i przeciwpaotaniowej z uszynieniem grupowym w systemie
otwartym na liniach kolejowych — zaliznik do Decyzji nr 8 PKP PLK S.A. z dnia
09.02.2006 r.

o Uziomy pionowe ze stali nierdzewnej i ze stali aywlanej ogniowo powinny
odpowiadé w dokumentach odniesienia (normach, aprobatadimteznych)

2.3. Warunki przyj ¢cia materiatow na budowg:

Wyroby do robot monteowych mog by¢ przyjete na budow pod nasipujacymi
warunkami:

- s zgodne z charakterystykpodam w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji
Technicznej

- s whasciwie oznakowane im zapakowane

— spetniaj wymagane wisciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,

— producent dostarczyt dokumentyswiadczace o dopuszczeniu do obrotu
I powszechnego lub jednostkowego stosowania.

Niedopuszczalne jest stosowanie do robot mamtgch materiatow i wyrobdéw nie
posiadajcych dopuszczedo stosowania na PKP.

3. Sprzt

3.1. Wymagania ogolne

Roboty mog by¢ wykonywane ¢cznie lub przy w@yciu sprztu mechanicznego
zaakceptowanego przezzymiera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkdéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot.

Materialy przewidziane do wykonania robot mdxy¢ przewaone dowolnymirodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego.

Dla materiatdw dlugich naky stosowdé przyczepy dhaycowe, a materialy wysokie
nalezy zabezpieczyw czasie transportu przed przewrdceniem oraz pvzasiem.

Na srodkach transportu przewone materialy powinny &y zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkamspartu wydanymi przez ich wytwa.c

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki dotyee wykonania robét podano w ST D-M.00.00.00. "Wyarag
ogolne”.
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Przed przyspieniem do robdt, Wykonawca zwrdéci¢siz wyprzedzeniem do
zainteresowanych Instytucji, w celu uzyskania zdewia na prowadzenie prac i otrzymanie
nadzoru technicznego.

Pohczenia elementéw chronionych z siepowrotry nalery wykona zgodnie z norm
BN-71/9317-90

Ochrona przed korogj— ograniczenie uptywu pdow bhdzacych z trakcyjnej sieci
powrotnej padu stalego zgodnie z noanPN-EN 50122-2

Montaz uszynienia wykonawedtug wytycznych projektowania i eksploatacji teysu
ochrony ziemnozwarciowej i przeciwpaemiowej z uszynieniem grupowym w systemie
otwartym na liniach kolejowych (zgdznik do Decyzji nr 6 PKP PLK S.A. z dnia 09.02.800
roku)

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ich j@koraz za zgodrié z Dokumentag)
Projektovs, Specyfikacja Technicznymi oraz poleceniantyimera.

5.2. Dokumentacja robét montaowych

Dokumentagj rob6t montaowych eleemntow objych uszynieniem ochronnym
stanowi;:

o Projekt budowlany i Specyfikacja techniczna wykaaanodbioru robot w zakresie
wynikajacym z Rozporzdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 2 winea 2004 r.
w sprawie szczegOtowego zakresu i formy dokumentagjektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlangehz programu funkcjonalno-
uzytkowego (Dz.U. Nr 202, poz. 2072 z 2004 r. ze zrarmi Dz.U. Nr 75, poz. 664
z2005r.)

o Dokumenty swiadcace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowaniaytych wyrobow budowlanych zgodnie z Ustaw
z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanyol.(U. Nr 92 z dnia 30.04.2004
r. poz. 881) — karty techniczne wyrobow lub zaléaeRroducentéw dotyaze
stosowania wyrobow

o protokoty odbioréw cgsciowych, kaicowych oraz robot zanikggych i ulegaicych
zakryciu zadczonymi protokotami badekontrolnych

o dokumentacja powykonawcza zgodnie z Art. 3 pkt.ustawy Prawo budowlane
(Dz.U. Nr 89 z 25.08.1994 r. poz. 414 - zZpi@jszymi zmianami).

5.3. Wykonanie robot
5.3.1. Wykonanie patze elektrycznych.

Jako taczniki zastosowaprzewdd typu ALYd 750V 1x70 m zakaiczony z obu
koncow zaciskami gtowymi typu AL.-45, montowanych za pomadérub M12.

5.3.2. Wykonanie sztucznego uziomu.

Uziom petowy ze stali nierdzewnej zafflic za pomog pogrzacza uzioméw, ado
uzyskania wiéciwej rezystancji. peiczenie uziomu z ostonami przeciwpzeaiowymi
wykona z bednarki ocynkowanej 20x5, prowadzonej na ucaehySt/Zn bed do 35.
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5.3.3. Monta ogranicznika.

Nalezy zabudowda zwierniki tyrystorowe w obudowie OS typu TZD-2NF/250 na
przyczétkach wiaduktu. Przewody uszyni@ typu ALYd 750V 1x120 mfn zakaiczyé
zaciskami zaprasowanymi i poky¢ z szynami kolejowymi za pomgd&otka gwintowanego,
przewody uszyniage chroné na catej dtugéci rurami ostonowymi typu SV 75 na uchwytach
typu VF 75 (w czsci naziemnej) i rug DVK 75 (w ttuczniu)

5.4. Sprawdzenie dziatania ogranicznika
Proke zwiernika wykona testerem TOZ-1, oraz rezystapnajziomu zmierz§ metod
techniczi lub przy pomocy impulsowego miernika rezystangiu IMR.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M.00.00.00. "Wymaggnia 0gBin

Materiaty wyte do rob6t musg posiadd odpowiednie certyfikaty, Swiadectwa
kwalifikacyjne, Dopuszczenia do stosowania na PKP.

Urzadzenia elektryczne oraz kable elektroenergetycovdmmy posiadé atest fabryczny
lub $wiadectwo jakéci wydane przez producenta.
6.2. Wyniki badan nalezy uznaé za pozytywne jeeli ogranicznik niskonapigciowy:

O nie przewodzi prdu przy napciu:

— 100 V o polaryzacji zgodnej i przeciwnej do kierurfgzewodzenia,
— 150V o polaryzaciji przeciwnej do kierunku przewediz ogranicznika,

o przewodzi pgd przy napciu:
— 150V o polaryzacji zgodnej o kierunku przewodzesgeanicznika,
6.3. Kontrola rezystanciji

Rezystancja sztucznego uziomu niezemby¢ mniejsza ni 2 Q.
6.3. Badania, kontrole i pomiary pomontgowe

Nalezy dokon& sprawdzenia odbiorczego polegaggo na:

— weryfikacji stanu faktycznego z projektem budowiamy

— sprawdzeniu egtosci obwodu uszynijcego i elementéw stalowych wiaduktu
objetego ochron,

— kontroli poprawné¢ wykonania i zabezpieczenia poten srubowych.

7. Obmiar robot

Jednostk obmiaru robét jest

— 1 m(metr) -dlaelementéw liniowych
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- 1 sztuka — dla elementow jednostkowych (np. dla tamon ogranicznikow,
uziomow)

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M.00@OWymagania ogoélne".

8. 0Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00@0Wymagania ogolne”.
8.1. Odbiodr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu:
Nalezy przeprowadz badania pomontawe zwgzane z:

— pogrzaniem uziomu gtowego,
— polaczen stalowych elementéw wiaduktu,
— polaczen gwarantujcych cagtosé¢ systemu uszynienia wiaduktu

8.2.0dbidr koncowy

Odbior kacowy polega na ostatecznej oceniesdlowej, jakgciowej i wartgci
sprzedane] wykonywanej roboty. Przedmiotem odbiorunkowego mae by tylko
calkowicie i sprawny system ochrony wiaduktu. Pgzg robot mae nasipi¢ tylko
w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych bprégomiaréw jak réwnie
wykonania prac zgodnie z DokumentaBjojektows, obowhzujacymi normami i przepisami.

9. Podstawa ptatndci

Ogoblne wymagania dotygze ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania
0golne”.

Cena wykonania robot obejmuje:

— roboty przygotowawcze i pomiarowe,

— zakup i transport materiatdw na miejsce wbudowania,

— wykonanie robot ziemnych: wykopy z zabezpieczenielan oraz ich zasypanie,

— zabezpieczenie ugdzen podziemnych w wykopie,

— utozenie okablowania,

- wykonanie paczen elektrycznych poszczegoélnych elementow ostony
przeciwporaeniowej,

— wykonanie sztucznego uziomu chronionego obiektu,

— monta ogranicznika tyrystorowego,

— wykonanie pajczen urzadzen,

— przeprowadzenie wymaganych prob i hada

— wykonanie pomiarow elektrycznych,

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawqgaegbiegu kabli.

10. Przepisy zwazane

PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i éleneia

PN-92/E-05122-2 Ochrona przed koepzj Ograniczenie pdoéw bhdzacych
z trakcyjnych sieci powrotnych gfu statego.
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PN-K-91002:1997 Stetrakcyjna kolejowa. Ospet. Ogdlne wymagania i badania.

PN-EN 50164-3:2007(U) Elementy ydzenia piorunochronnego (LPC) - &€& 3: Wymagania
dotyczce iskiernikow izolacyjnych.

BN-75/8939-08 Sietrakcyjna kolejowa. Podziat, nazwy i okienia.

Instrukcja utrzymania sieci trakcyjnej let-2 zatwieona zargdzeniem nr 9 Zawdu PKP
PLK S.A. z dnia 30.06.2004 r.

Instrukcja bezpiecZstwa pracy przy sieci trakcyjnej i w jej pahli Ebh zatwierdzona
Decyzp nr 170 przez Zagd ,PKP Energetyka” z dnia 16.06.2004 r.

Katalog Elementéw Elektryfikacji Kolei. Sierakcyjna PKP — podwieszenia rurowe wydany
w 2004 roku.

Wytyczne projektowania i eksploatacji systemow odyr ziemnozwarciowej
| przeciwporaeniowej z uszynieniem grupowym w systemie otwartariniach kolejowych
— zahcznik do Decyzji nr 8 PKP PLK S.A. z dnia 09.02.800

Instrukcji oznakowania rob6t prowadzonych w pasiegdwym, stanowicej Zahcznik nr 1
do zaradzenia Ministrow Transportu i Gospodarki Morskigiap Spraw Wewgtrznych
z dnia 6 czerwca 1990r (M.P. Nr 24 poz. 184).

UWAGA: W przypadku aktualizacji lub zmiany norm nal ezy postugiwat sie
aktualnymi normami [lub na zadanie Inwestora starymi np. w przypadku
braku odpowiednich przyrzadéw lub narzedzi pomiarowych]
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