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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X Saf'wymagania dotycice wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z:

— odtworzeniem trasy drogowej
- punktow wysokeéciowych
- wznowieniem punktéw granicznych pasa drogowegd ariwah stabilizacy

w zwiazku z budow Obwodnicysrodmiejskiej Wyszkowa - etap Il i IV — estakadagdukt nad
linia kolejowa Ttuszcz — Ostraka)

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktimperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych
Z wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz patenia obiektow iaynierskich.

Zakres robot obejmuje odtworzenie w terenie:

- trasy drogowej,

— sporadzenie szkicu przebiegu granic prawnych z ich ktaloja w terenie znakami
granicznymi typu 36a,

— wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktéw gtdwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

— wyznaczenie parametrow tuku,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytgezeniem dodatkowych
przekrojow,

— wyznaczenie osi gtbwnych obiektéwzimierskich,

— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrool przed zniszczeniem
i oznakowanie w sposob ulatwiay odszukanie oraz odtworzenie punktéw
zlikwidowanych

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysoké&ciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktow wys@dowych
wchodz:

a) pomiar wysokéciowy w osi i innych charakterystycznych miejscactsy,

b) wyznaczenie dodatkowych punktow wysédéiowych (reperow roboczych),

C) wyznaczenie parametrow tukow pionowych i pozichy

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych w miejsadwrakterystycznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrach przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwgay odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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1.3.2. Wyznaczenie obiektow itynierskich

Wyznaczenie obiektéw #ynierskich obejmuje sprawdzenie wyznaczenia oseldhi
I punktow wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ackr ich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposob utatveijodszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu

1.3.3. Szkic przebiegu granic

Wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego szkiaelpegu granic prawnych z ich
stabilizacja w terenie znakami granicznymi typ 3@&godnie z norma BN-67/6744-09)
i Swiadkami betonowymi tych znakow wykonanymi zgodngEahczonym rysunkiem (zat. nr 1)
nie rzadziej ni 100 m.

Warunki wykonania szkicu:

1. Granice zastabilizowaznakami granicznymi §wiadkami betonowymi osadzonymi na
granicy kopca granicznego po stronie granicy driadlkezacej do Skarbu Restwa.

2. Szkic nalgy sporadzi¢ w skali 1:1000 w formacie A-3

3. Szkic powinien zawieéa

a.
b.

STQ oD Qo

nazwe wojewodztwa, gminy, olkbu

w tytule napis: ,Budowa Obwodniéygodmiejskiej Wyszkowa - etap Il i IV — estakada
(wiadukt nad lina kolejowa Tluszcz — Ostreka)”

kilometra pocatkowy i koncowy opracowywanego odcinka

. szkic lokalizacji
. punkty graniczne wraz z numeracja i rodzajemilstaciji

miary od krawdzi jezdni do punktu granicznego

. linie graniczne z miarami czotowymi
. grunty pozostage w dniu 31 grudnia 1998 r. we wiadaniu SkarbusRea, nie

stanowice ich wiasnéci, a zagte pod drogi publiczne (art. 73 ust. 1 z dnia
13 padziernika 1998 r. Przepisy wprowadga@ ustawy reformygge administracje
publiczna, Dz. U. nr 133 z 1998 r.)

opis skrzgowan i rzek

szczegOty sytuacyjne gtgce do identyfikacji potgenia punktéw granicznych w terenie
w zasggu po 10 m od granic pasa drogowego

- krawedzie jezdni

— os drogi w przypadku niesymetrycznego przebiegwéaai jezdni

— stupki hektometrowe z opisem

— przepusty

— pocatek i koniec mostu, wiaduktu (punkty skrajne)

— ogrodzenia trwate i chodniki

- $wiadki punktow referencyjnych

— pojedyncze drzewa

- kontury l&ne

— slupy energetyczne lub telefoniczne z kierunkamii inajdupce s¢ w odlegtaci
do 10 m od granicy pasa

— numery dziatek w pasie drogowym i przylegtych okarunki ich granic

4. Do szkicu naley dolaczye:

- wykaz wspétrednych punktéw granicznych (plik w formacie txt),
— szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formadié,
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- map ewidencyjna,
— wypisy z rejestrow gruntow dla wszystkich dziatelpasie drogowym,
— odbitke istniejpcej mapy zasadniczej lub syt — wys. w skali szkicu.

Ponadto jako za€znik do pomiaru powykonawczego nalesporadzic:

- wykaz zmian gruntowych (w opracowaniu zmienizytek tak, aby caly pas
drogowy w liniach rozgraniczagych — granic prawnych byt dreg-,dr”,

- dla dzialek, ktore na dzie pomiaru powykonawczego nieg svlasndcia
Administratora drogi, a stanoavipas drogowy, wykorta ,wypis i wyrys”
Z wytkiem ,dr” celem uregulowania wiasfm z art.73 przez Zagece Drogi

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zalamania osi trasyikby kierunkowe oraz pogtkowy
I koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.0ymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne
pkt 1.5.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padarsST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy naestosowd, dla punktow utrwalanych
w istniepcej nawierzchni bolce stalowgeednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

Pale drewniane umieszczone poza grarabot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do
0,08 m i dhugéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isgamoej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” punktu granicznego wg rys nr 1, pomalowarez6ito z czarnym napisem,
wykonane z betonu B-25 zbrojonego 4tpmi @ 10.

3. Sprzt

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 3.
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3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekmvych naley stosowa nastpujacy
sprzt:

- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tamy stalowe, szpilki,

- samochdd dostawczy.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdciowych powinien
gwarantowad uzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganqiame”
pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy ara przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogaujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 7) przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Dane dotycace osnowy geodezyjnej poziomej i wysékiowej oraz punktéw granicznych
nalezy pobra ze sktadnicy odpowiedniegafddka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej
(zgodnie z obowezujacymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne i Kadficgne - tylko
jednostka wykonawstwa geodezyjnegozmagtaszéaroboty i pobiera materiaty z ODGIK).

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne
terenu istotnie rinia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie rogymno by zmieniane
przed podjciem odpowiedniej decyzji przezAyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtébwne trasy i punlggérednie osi trasy mugzbyc¢
zaopatrzone w oznaczenia olegace w sposob wyrany i jednoznaczny charakterystyk
i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznatzsowinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. Wszystkie pozostate prpoeniarowe konieczne dla
prawidtowej realizacji robot nate do obowazkéw Wykonawcy.
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Przed przysipieniem do robot Wykonawca zobazany jest do odszukania i widocznego
oznakowania wszystkich punktowrswowej osnowy geodezyjnej zlokalizowanej w gracica
projektowanych robot.

Punkty osnowy geodezyjnej wskazane w DokumentaapjeRtowe] przewidziane do
likwidacji, w zwiazku z projektowanymi robotami budowlanymi, naleodtworzy¢ przez
odpowiedna, uprawniom jednostlk wykonawstwa geodezyjnego, jako punkty geodezgne t
samej klasy.

5.3. Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punkiw wysokdgciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pomy by¢ w sposob trwaly, a tak
dowiazane do punktow pomocniczych, padmych poza granicrobot.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtosi
trasy drogowej, a tale przy kadym obiekcie iaynierskim.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robot zedanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygeych. Jako repery robocze mma wykorzystéa punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalgy zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahidw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluazgjosiadanie, zaakceptowany przezyhiera.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane
i jednoznaczne okgékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane

geodezyjne przekazane przez Zamawego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich
w odlegtcaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréescz nie rzadziej nico
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji

projektowej nie mge by wigksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 @n dl
pozostatych drog. Rezine niwelety punktdw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm
w stosunku do rdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natauzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovecgaly Wykonawca robot zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgzbmpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeiaie krawdzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (oldlenie granicy robot), zgodnie z dokumensapjojektows oraz
w miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzehidtiiov miejscach
zaakceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalgy stosowa w przypadku nasypow o wysadm przekraczajcej 1 metr oraz
wykopow gkbszych nk 1 metr. Odlegté migdzy palikami lub wiechami natg dostosowéado
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogov@jlegi@é ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwiaé¢ wykonanie nasypow i wykopow
0 ksztalcie zgodnym z dokumentaprojektows.
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5.6. Wyznaczenie potenia obiektéw inzynierskich

Dla kazdego z obiektéw irynierskich naley wyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okétajacych usytuowanie (kontur) obiektu.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd|vid 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagami podanymi w pkt 5.4.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest:

— km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie,
— obmiar robo6t zwgzanych z wyznaczeniem obiektow,
— opracowanie dla szkicu przebiegu granic prawnyict stabilizacja w terenie.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru rob6t

Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicéw
i dziennikbéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotkantroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada laynierowi.

Odbior zastabilizowanego pasa drogowego odbywasspodstawie przedtonego operatu,
przez :

- sprawdzenie w terenie popravésdzastabilizowanych punktow,
- pomiar kontrolny na wybranych punktach,

- skonfrontowanie danych zawartych w operacie z &ren

- sprawdzenie komplet§oi operatu.
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9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania

ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

— wyznaczenie osi trasy i punktow wysdkmwych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,

— wyznaczenie parametrow tukow poziomych i pionowych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyazeniem dodatkowych
przekrojéw,

— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrool przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiage odszukanie oraz odtworzenie punktow zlikwidoveany

Cena opracowania szkicu przebiegu granic prawnych gtabilizacja w terenie obejmuje:

— szkic w formie matrycy na przezroczystej folii 100 w formacie A-3,
zbroszurowany z mdiwoscia wypinania,

- wykaz wspétrednych punktéw granicznych (plik w formacie txt),

- map ewidencyjn,

— wypis z rejestru gruntéw dla wszystkich dzialek asig drogowym,

— odbitke istniepce] mapy zasadniczej lub syt. — wys. w skali szkicu

— szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formadié,

- wykaz zmian gruntowych,

— granig zastabilizowamznakami granicznymiswiadkami betonowymi, odlegioi
miedzy znakami nie magoy¢ dtuzsze nk 100 m.

10. Przepisy zwazane

=

8.
9.

Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykanye prac geodezyjnych, GUGIK
Wydanie czwarte 1998

Instrukcja techniczna O-1/0-2. Ogodlne zasady omykania prac geodezyjnych
i kartograficznych, GUGIK Wydanie ge 2001.

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa gegaazGUGIK Wydanie czwarte 1986

Instrukcja techniczna G-2. Wysakoowa osnowa geodezyjna, GUGIK Wydanie czwarte
1988

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestycji, GUGIK Wydanie pite 1988

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmg/sokaciowe, GUGIK Wydanie trzecie
1988

Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyfBgGiK Wydanie drugie 1987
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizaey@UGIiK Wydanie drugie 1987
Norma BN-67/6744-09

10. Ustawa z dn. 17.05.1989 r Prawo geodezyjnetofgeaficzne ( Dz.U. Nr 240)
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(Rys. 1)
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