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D.10.11.01 Regulacja pionowa istniggych urzadzen podziemnych
1. WSTEP
KOD CPV: 45231000-5
1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji TechnicznépST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TpS wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z regulagjpionowg studni i zaworéw, w ramach przebudowy ul. Stefakezei w Wyszkowie na
odcinku od ul. Puttuskiej do ul. Serockiej.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegblowa Specyfikacja Techniczna jest stosowgako dokument przetargowy przy zlecaniu iizagl robot
wymienionych
w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegbtowej Spemsifi Technicznej dotyezej regulacji pionowej studzienek
urzadzer podziemnych obejmyj wykonanie pionowej regulacji istniglych naziemnych elementow suizen
infrastruktury technicznej .
Lokalizacja wg Dokumentaciji Projektowe;.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Studzienka kanalizacyjna - udzenie pajczone z kanatem, przeznaczone do kontroli lub pHawie|
eksploatacji kanatu.

1.4.2.Studzienka rewizyjna (kontrolna) - ydzenie do kontroli kanatéw nieprzetazowych, ich $@mvacji i
przewietrzania.

1.4.3. .Wpust uliczny (wpuséciekowy, studzienkaciekowa) - urzgdzenie do przegia wod opadowych z
powierzchni i odprowadzenia poprzez przykanalikeoalizacji deszczowej lub ogélnosptawnej.

1.4.4.\Wlaz studzienki - elemerieliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siewizk rewizyjnych,
umazliwiajacy dostép do uradzen kanalizacyjnych.

1.4.5.Kratkasciekowa - urzdzenie, przez ktére wody opadowe przedastigjod gory do wpustu ulicznego.

1.4.6. ........NasadaZeliwna) z wlewem bocznym (w kragniku) - urzdzenie, przez ktére wody opadowe
przedostaj si¢ w ptaszczynie kraweznika do wpustu ulicznego.

1.4.7.Pozostate okétenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangdélne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycrce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jgk@h wykonania oraz za zgodidaz Dokumentagj Projektovy, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru

Ogblne wymagania dotygze robot podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogélne dotycgce materiatow
Wymagania ogoine dotygze materiatdw podano w SST D.00.00.00 ,Wymagardiney
Stosowd nalery wyroby budowlane wprowadzone do obrotu zgodoitas 0 wyrobach budowlanych.
2.2. Materiaty do wykonania robét
Materiatami do wykonania rob6t ehjch zakresem niniejszej SSF s
e najezdni
—  pierscienie regulacyjne wykonane z betonu klasy mit6/20 lubzeliwa,
-  wysokowytrzymale zaprawy szybkagdce o wytrzymaléci nasciskanie co najmniej 15 N/mm2 w czasie
reakcji do godziny i co najmniej 25 N/mm2 po 24 h.
* na chodnikach, gijach pieszo — jezdnych, ziach dopuszczasivycie do regulacii:
- cegly kanalizacyjnej;
- beton u C 16/20,
- zaprawa cementowa marki 8 MPa wg PN-B-14501.
- cegta kanalizacyjna
Materialy mana stosow&, po wczéniejszym zaakceptowaniu ich przez Inspektora Nadzor

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogolne dotycce spratu

Wymagania ogélne dotygze sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.
3.2. Sprzt do wykonania robét
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Roboty zwizane z pionow regulacy naziemnych elementéw ydzer infrastruktury technicznej nale wykonywa
recznie przy zastosowaniu gdzen pomocniczych np. miotdw pneumatycznych, egacgarek, topat itp. i innych
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru

4, TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotycrce transportu

Wymagania ogolne dotygze transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagardnet

4.2. Transport materiatow

Nie okreila sk szczegblnych wymagalla transportu materiatéw niezimych do wykonania robét okienych w niniejszej
SST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogollne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w SST M@DQWymagania ogdine”.

5.2. Zakres regulacji pionowych

Rd&nica pozioméw poratzy elementem infrastruktury, a gdmowierzchr warstwyscieralnej nawierzchni jest powsj
0,5cm.

5.3. Zasady wykonania regulacji

Wykonanie regulacji pionowej, obejmuie:

1. precyzyjne okienie rzdnej (nie punktowo lecz powierzchniowo) docelogleinentu infrastruktury (z dokladion
gwarantujca zachowanie rowig powierzchni warstwycieralnej projektowanej nawierzchni z powierzglatementu) —
nalezy brat pod uwag calgi¢ powierzchni elementu, a nie jego charakterystypanit,

2. roboty przygotowawcze — okienie zakresu robotgdokaici ingerenciji w element w celu jego regulaci,

3. wykonanie regulacji — regulacja pionowa elemigrfitastruktury.

5.4. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze polegiaja:

- ustaleniu sposobu posadowienia gérmego elemeetimpiotowego zaworu, Wiazu etc.,

- okreileniu stanu technicznego podstawgnepna ktérej przymocowane jest mocowanie przedmio zaworu, Wazu
etc,

- wyborze sposobu regulacji elementu :

*  demonta calkowity podstawy rimej (jezeli element ngny nie gwarantuje trwadoi regulacii)
o obnizenie podstawy roej mocowania Wiazu, zaworu etc, pod warunkigirzmiany konstrukcji tego elementu
gwarantuj trwale i niezmienne jego zlokalizowanie,

° nadbudowanie podstawy snej mocowania wazu, zaworu etc, pod warunkigenzmiany konstrukcji tego
elementu gwarantufrwale i niezmienne jego zlokalizowanie,

° wybdr sposobu  osadzenia mocowania zaworu wguadshénej wlazu etc, gwaranige jego trwale i
niezmienne zlokalizowanie,

Zakres ingerencii w istniejacy element musi obejmowé&ocere oddziatywania regulacji na istniepce uzbrojenia,
Ewentualne skutki w postaci uszkatljgkie ta regulacja nie spowodowaw caldci obcizajg Wykonawe robot.

Sposéb naprawy i zakres ingerencji w isinigjinfrastruktue podlega ocenie Inspektora Nadzoru lub wprzypadkach

krytycznych ocenie Projektanta lub tesenie przedstawiciela mediow jakigoeowadzone przedmiotowym uzbrojeniem.

55. Pionowa regulacja naziemnych elementow ugdzen infrastruktury technicznej

Regulagg naziemnych elementow wgdzen infrastruktury technicznej nale wykon&, po odstoriciu
regulowanych elementéw i ich demantadostosowd wysokdé posadowienia do wymaganego poziomu, zgodnego z
Dokumentagj Projektovy lub zaleceniami Inspektora Nadzoruywiajac do tego materiatéw wskazanych w pkcie 2.

Regulag} urzidzeh w obebie jezdni ména réwnie dokong za pomog dostpnych na rynku nowoczesnych
technik regulacji wlazéw (po uprzednim zaakceptawarzez Nadzaér)

W przypadku znacznych zapagrstudzienki, wynikaicych z uszkodze(zniszczé) korpusu studzienki, kanatow,
przykanalikow, elementéw dennych, wymycia gruptu isposob naprawy najeokreli ¢ indywidualnie i uzgodiiz
Inspektorem Nadzoru.

Przy wykonywaniu podbudowy nalezwracé szczeg6lpuwag na poprawne jej zesgczenie wokot elementow
infrastruktury. Przy nawierzchni asfaltowej, powamnie styku egci zeliwnych lub metalowych powinny &yokryte emulgj
asfaltovy.

W zalencici od rodzaju projektowanej nawierzchni, wykonywapaelbudowy i warstwyscieralne musg
odpowiada wymaganiom okiéonym w specyfikacjach opisanych w innych dziakegjo opracowania. W poszczegdinych
dzialach okrdono szczegGlowo wymagania dilegace sposéb wykonania i odbioru podbudowy i nawi@izch
projektowanych jezdni,
chodnikow i Zjazdow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zasady ogolne kontroli jakdci roboét
Ogolne zasady kontroli jaéo robét podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogéine
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6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przygpieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzyska wymagane dokumenty, dopuszgezejwyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosavcertyfikaty na
znak bezpiec#stwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgddindeklaracje zgoddd, ew. badania materiatow wykonane
przez dostawcow itp.),

- sprawdzt cechy zewgtrzne gotowych materialw. (pieieni odcizajgcych, wlazdw itp.)

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad&/ykonawca przedstadvinspektorowi Nadzoru do akceptacii.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiardw, ktore naley wykona w czasie robét podaje tablica 1.
Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. | Wyszczegolnienie bada pomiaréw Cestotliwosé¢ | Wartdsci dopuszczalne
bada
1 |Wyznaczenie wlazéw, zaworéw etc lraz akceptacja Inspektora Nadzoru
przeznaczonych do regulaciji
Roboty rozbhiérkowe lraz -
3 | Szczegotowe rozpoznanie sposobu regulacji 1 raz akceptacja Inspektora Nadzoru
decyzja o jego zastosowaniu
4 | Regulacja elementu Ocenagla | Wg. pktu 5.5
Utozenie nawierzchni Ocenaggta | Wg. pktu 5.5
Potazenie studzienki w stosunku do lraz Kratka sciekowa:
otaczagcej nawierzchni - ok. 0,5 cm pontej,
Wiaz,zawor etc. elementu
infrastruktury:

- W poziomie nawierzchni

6.4. Badania wykonanych robot

Po zakaczeniu robot naley sprawdzt wizualnie:

- wyglad zewretrzny wykonanej regulacji w zakresie wydl, ksztattu, wymiaréw, desenia nawierzchni typu
kostkowego,

- poprawng¢ profilu podtuznego i poprzecznego, naaujgcego do otaczagej nawierzchni i

umazliwiajgcego sptyw powierzchniowy waéd.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.00.08W§magania ogéine”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovg wykonywanych robét zgodnie z Dokumenidejojektovy i pomiarem w terenie jest 1 szt. (sztuka)
regulowanych naziemnych elementéwgdez infrastruktury techniczne;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D.00.00\/magania ogdlne”.
8.2. Spos6b odbioru robét

Roboty obgte niniejsz SST obejmu;

- odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- odbior ostateczny,

- odbiér pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.00.00.00. “Viggmia ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyege podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platné¢ za 1 szt. (sztylk regulowanego naziemnego elementydra infrastruktury technicznej naie przyjmowat
zgodnie z obmiarem i ocgjakaici wykonanych rob6t na podstawie wynikow pomiardada.

Cena wykonania rob6t obejmuje:
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- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- dostarczenie materiatow,

- odstongcie i demontaregulowanych elementéw,
- pionowy regulacg regulowanego elementu,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-EN 206-1 Beton - €& 1. Wymagania wigiwosci produkcja i zgodnig.
2. PN-EN124 Zwiéczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do eazahni dla ruchu

pieszego i kolowego — Zasady konstrukcji, badaypa tznakowanie,
sterowanie jakia.

3. PN-EN 771-1:2005 Cedla kanalizacyjna.

4. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.
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