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,MODERNIZACJA NAWIERZCHNI GRUNTOWEJ UL. TOPOLINOWA W M. GULCZWEO GM. WYSZKOW”

D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji teclaniej (OST) § wymagania ogolne dotygee wykonania i
odbioru robét drogowych .

1.2. Zakres stosowania SST
Jako czs¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Specyéjkalechniczne naky odczytywa i rozumie
w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcik.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogdine, wspoéline dla robotgipgh wykazem dla
poszczegdélnych asortymentéw robdt drogowych i soarych.

1.4. Okreslenia podstawowe

U yte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowcy catd¢ techniczno-u ytkow (droga) albo
jego cz:$¢ stanowica odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (olvigtostowy, korpus ziemny, gzet).

1.4.2, Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni luburtbty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony douudch postoju pojazddw oraz ruchu pieszych wrazszedkimi
urzadzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4. Droga tymczasowa (mortawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdonaichu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeandzio usugtia po jego zakéczeniu.
1.4.5. ,Pozwolenie na budoyi — oznacza pozwolenie wydane Zamawigmu w trybie ustalonym przez polskie Prawo
Budowlane
1.4.6. ,Projekt budowlany” jest to projekt opracowany adrcbne zlecenie Zamawigego dla potrzeb niniejszego
Kontraktu, zatwierdzony w trybie ustalonym przeisgee Prawo Budowlane
1.4.7. , Projekt wykonawczy” — oznacza wszelkie rysurdokumentagj i informacg technicza uszczegotowiace
zatwierdzony Projekt Budowlany, opracowany nacbde zlecenie Zamawiggego
.Nadzor autorski” oznacza oselwvyznaczon przez Projektanta , ktérej kwalifikacje , prawabiowigzki sg
okreslone przez Polskie Prawo Budowlane
Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony pieagia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanysibzacy do notowania
zdarzé i okolicznaici zachodzcych w toku wykonywania robo6t, rejestrowania dokeaypych odbioréw robot,
przekazywania polegd innej korespondencji technicznej pamity Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
1.4.9.  Wykonawge i projektantem.
1.4.10. In ynier — osoba wymieniona w danych kontraktow{wlyznaczona przez Zamawiaggo, o ktorej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna zdammowanie robdt i administrowanie kontraktem.

1.4.11. Jezdnia - ¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.12, Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kohtta

1.4.13. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami llilo@nikami, zatokami, pasami postoju i

dzielgcymi jezdnie.

1.4.14. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzcivnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.15. Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.16. Koryto - element uformowany w korpusie drogowynt&iu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badagy zaakceptowane przez Zamawgapo, niezidne do
przeprowadzenia wszelkich badiaprob zwhzanych z ocenjakasci materialow oraz robét.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacpjektows i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezyniera/Kierownika projektu.

1.4.19. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzgitych do przejmowania i rozktadania obzén od ruchu na podie
gruntowe i zapewniaggych dogodne warunki dla ruchu.

a)Warstwascieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana béeganio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stizgca do przenoszenia ohgien od ruchu na podi®. Podbudowa me sktadé
si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

1.4.8.
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¢) Podbudowa zasadnicza - gornesépodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Mo e ona
sktad& si¢ z jednej lub dwéch warstw.
d) Podbudowa pomocnicza - dolnazéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikan castek podto a. Mo e zawieravarstwe mrozoochrong,
odsiczapca lub odcinajca.

e) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwraadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkaimatahia

mrozu.
f) Warstwa odcinaijca - warstwa stosowana w celu uniedivienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
podbudowy
g)Warstwa atisajpca - warstwa styca do odprowadzenia wody przedostaj sk do nawierzchni.

1.4.20. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszczanie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.
1.4.21. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowargpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.
1.4.22, Odpowiednia (bliska) zgod&é- zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamesh przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przeajtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju robot
budowlanych.

1.4.23. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasetnu przeznaczony do umieszczania w nim drogiazamych
Z nig urzadzei oraz drzew i krzewow. Pas drogowy #eadwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzen chronicych ludzisrodowisko przed uakliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.24. Pobocze - c%¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapddw, umieszczenia wdzei organizacii i
bezpieczéstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzgta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.25. Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;dey pod nawierzchnido gkbokaici przemarzania.
1.4.26. Podtare ulepszone nawierzchni - gérna warstwa poalttezaca bezpérednio pod nawierzchayj ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.27. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy przezzyniera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.
1.4.28. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagd@aca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.29. Przedsjwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqxania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geocmiyeh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.29. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagd@aca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.30. Przedsjwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqeania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoemiyeh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.31. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagtymi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.32. Przeszkoda naturalna — elemémitdowiska naturalnego, stanayy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka, szladdnwowek dzikich zwierat itp.

1.4.33. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagovutrudnienie w realizacji zadania budowlanegapnagktad droga,
kolej, rurochg, kanal, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.34. Przetargowa dokumentacja projektowaeséziokumentacii projektowej, ktora wskazuje lokaligac
charakterystyki wymiary obiektu hdacego przedmiotem robot.

1.4.35. Przyczdtek - skrajna podpora obiektu mostowego.e\siitada sie z petnejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komor.

1.4.36. Rekultywacja - roboty mage na celu upogzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenoaruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.37. Rozpttosé teoretyczna - odlegéé migdzy punktami podparcia (#yskami), przsta mostowego.

1.4.38. Szerokéc¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtanigdzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowitszerokac¢ konstrukcyja ustroju niogcego.

1.4.39. Szerokéc¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczeghimpdzajow ruchu
oraz szerok& chodnikéw mierzona éwietle pokczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.40. élepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsito(przedmiarem) w kolejrimi technologicznej ich wykonania.
1.4.41. Teren budowy - teren udeghiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twogze cz$¢ terenu budowy.

1.4.44. Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyjm lub

technologiczn, zdolry do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie mee polega na wykonywaniu
rob6t zwizanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgudowli drogowej lub jej elementu.
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1.5. Ogodine wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kavykonanych robot, bezpieazstwo wszelkich czynnii na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodii@ dokumentagj projektowy, SST i
poleceniami layniera

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przegaNykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisfracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktow gtdwnych trasy
oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzempldai@mentaciji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochrog przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniseezmaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliwdasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

a) Wykonawca otrzyma 1 egzemplarz Projektu Technicznego na roboty objete kontraktem.

jesli w trakcie wykonania Rob6t zajdzie koniecdtavykonani dodatkowej dokumentacji projektowej
R Wykonawca wykona i uzgodni ja sam.

b) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce

Wykonawca we wiasnym zakresie wykona i uzgodni projekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robét
. orazsporzadzi i przedstawi Zamawiajacemu inwentaryzacje geodezyjng powykonawcza na aktualnym
podkiadzie geodezyjnym.

Wszystkie powyzsze opracowania wymagaja uzgodnienia Projektanta i zatwierdzenia Inzyniera.
1.5.3:Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowkuinenty przekazane Wykonawcy przez In yniera
stanowj cz¢$¢ umowy, a wymagania okilene w chaéby jednym z nich sobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw ohpuje kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (@@inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mze wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoihinzyniera, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienaosci, wymiary podane na frnie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighjalzgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okdienego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweineéntéw budowli mugz
wykazywa zgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mgzekraczé dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjrojektows lub SST i wptlynie to
na niezadowalafa jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostamasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontaywed ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyméstniegcych obiektow (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadrzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okres
trwania realizacji kontraktu, a do zalazenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim
zarzdem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpietzeob6t w okresie trwania
budowy. W zalénaosci od potrzeb i pogpu roboét projekt organizacji ruchu powinienchiya biegigco aktualizowany przez
Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekyartizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynsaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgaje takie jak: zaporyéwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewsiay ten sposéb bezpiedmwo
pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtidw bezpieczistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje Iyda akceptowane przez ayniera.

Fakt przysipienia do robét obwigi publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdeew miejscach i iléciach okrélonych przez layniera, tablic
informacyjnych, ktorych tr& bedzie zatwierdzona przezayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda
utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caly okres realizacji rob6t.

Koszt terenu budowy nie podlega gloinej zaptacie i przyjmuje gie jest wiczony w cen
kontraktowy.
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b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest do zabezpieczenia terenu budowyresik trwania realizacji a do
zakaiczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdzie utrzymywé tymczasowe uegzenia zabezpieczge, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wsieelkne srodki niezlzdne do ochrony robot,
wygody spoteczrizi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddziwyraznie oznakuje teren
budowy, w spos6b uzgodniony zzymierem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone diazdéw i maszyn pracagych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodnmhngynierem.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwii@ przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicié@h okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktorych tr& bedzie zatwierdzona przezAyniera. Tablice informacyjnegba utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboaj zaptacie i i e jest w ceq
kontraktowy.

1.5.5.0chrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia rob6t przepisy doggezochrony
$rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcagbzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezsio przepiséw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradaie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla os6b lub débr publicznych i
innych, a wynikajcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszeziei innych przyczyn powstatych w nggstwie
jego sposobu dziatania.
Stosugc sk do tych wymagh bedzie miat szczegdiny wzgdl na:
1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopéwgdiojazdowych,
2) srodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnygtami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) maliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwpozarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisévwepyasprz:t
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszaamnbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone przed
dostpem os6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamerem wywotanym jako rezultat realizacji
rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggeniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do rob6t bda miaty aprobag technicza wydary przez uprawnionjednostk,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, azpkaiczeniu robét ich szkodlivig zanika
(np. materialy pylaste) mady¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.zédi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien attayzgod: na wycie tych materiatéw od wéaiwych
organdw administracji gestwowej.

Jezeli Wykonawca iyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska to konsekwencje tego poniesie Zamawiaj

1.5.8.0chrona witasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruregi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadddzych wiacicielami tych urzdzen potwierdzenie informaciji
dostarczonych mu przez Zamawizggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapievtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowazany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére mag by¢ wykonane w zakresie przefnia instalacji i urzdzea podziemnych na terenie budowy i powiadémi
In yniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgza robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia fpstalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi ftyniera i zainteresowane wtadze orgzzie z nimi wspdtpracowat dostarczajwszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykoreeizie odpowiadé&za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchnirgieurzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiagego.
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Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglovieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w
spos6b powodagy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzertiadawy
mieszkaniowej w gsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatétig

Inzynier kzdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych pgtny Wykonawe a wigcicielami

nieruchoméci i dotyczicych korzystania z wkaska i drog wewgtrznych. Jednak e, anidpnier ani Zamawiajcy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglone sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waahkumowy.

1.5.9.0graniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasi¢ do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych przy transigorc
materiatow i wyposzenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszeliéelzdne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie
bedzie powiadamiat Izyniera. Irtynier maze polect, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaty usgte z terenu
budowy. Pojazdy powodage nadmierne obgienie osiowe niedtla dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprgwszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera.

1.5.10.Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpiecaestwa i higieny pracy.

W szczeg6lnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz mietsiapcych odpowiednich wymagdasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugzizenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiednj
odzie dla ochronyycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orazzépewnienia bezpieazstwa publicznego.

Uznaje st, e wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i 8 uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweiqmo by prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy v zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie kgniera powinien rozpogz
roboty utrzymaniowe nie giej ni w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zarzdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowae wme
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore w jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami ¢tizie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postandiedczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iddlzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszettkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyalaw w odniesieniu do spgti, materiatéw
lub urzdzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem rob6t w sposobgty bedzie informowa Inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwol# i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwania, obeizenia i
wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakryje Wykonawca, z wyjkiem
przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wydmoia projektu lub specyfikacji dostarczonej przezhiera.

1.5.13. Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagéaenkretne normy i przepisy, ktére spethraap
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgatobowiazywat postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséie ev warunkach kontraktu nie postanowiono inac¥éjprzypadku
gdy powotane normy i przepisy paistwowe lub odnoszsi¢ do konkretnego kraju lub regionu, mpolgy¢ rownie
stosowane inne odpowiednie normy zapeweiajrowny lub wy szyp poziom wykonania ni powotawemy lub przepisy,
pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwiemidz przez layniera. Ranice pom¢dzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami mushky¢ doktadnie opisane przez Wykonamqrzedtazone Ireynierowi do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozoststoo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terénidowy leda uwazane za wlasng Zamawiagcego. Wykonawca
zobowgzany jest powiadoniilnzyniera i posgpowa: zgodnie z jego poleceniami.z&i w wyniku tych polecg
Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, trynier po uzgodnieniu z Zamawaaym i Wykonawe
ustali wydtwenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o ktdg nalezy zwigkszye cere kontraktova.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewidgjrealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpieczyamawiagcemu, pomieszczenia biurowe, sgirzransport oraz inne
urzadzenia towarzysgce..
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2. MATERIALY
2.1.Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym evgistaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczongioh
rob6t, Wykonawca przedstawidynierowi do zatwierdzenia, szczeg6towe informacajydzce proponowanegarddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matém jak rownie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych
oraz probki materiatow. Zatwierdzenie partii maa@v z danegaérddta nie oznacza automatycznie, e wszelkie mageria
z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie Wykonawca zobawany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty

uzyskane z dopuszczonegddta w sposo6b gty spetniaj wymagania SST w czasie realizacji rob6t.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozviale wigcicieli i odngnych wladz na pozyskanie materiatow ze
zr6det miejscowych wiczapc w tozrédta wskazane przez Zamawgieggo i jest zobowzany dostarczylnzynierowi
wymagane dokumenty przed rozpeciem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi #tynierowi do zatwierdzenia dokumentagiawierajca raporty z badaterenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedvydobycia i selekcji, uwzghniajac aktualne decyzje o eksploatacji,
organéw administracji gestwowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakiioza spetnienie wymagalosciowych i jakdciowych materiatéw
pochodzacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatow, dzierawy i inne jakie oka sie potrzebne w
zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zt# z terenu wykopow, dokop6w i miejsc pozyskanidematéw miejscowych ¢xa
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce ufgkvaciji terenu po ukiticzeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@werenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyella wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy lub wskaza
Inzyniera.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczeg6lnione w dokumentach umowy, chyba, e wyskto pisemnzgod; Inzyniera.

Eksploatacjarddet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarmprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i zto one w
miejscu wskazanym przezAyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych robét, ni te
dla ktérych zostaty zakupione, to koszt materiastanie odpowiednio przewagtiowany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykoaamykonuje na
wiasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usungciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewiguazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoniyiniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grag/ciem tego
materiatu, albo w okresie diszym, jdli b¢dzie to potrzebne z uwagi na wykonanie biedgmaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanyzaj nie mée by p&zniej bez zgody
Inzyniera.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdydala one uyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly gakas¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skltadowania materiat@dalzlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bugiav miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwérnie materiatdbw mogby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia zgodob
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probtariatdbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich yeiavosci.
Wyniki tych kontroli kxda stanowé podstaw do akceptaciji okrdonej partii materiatow pod wzgliem jakdci.
W przypadku, gdy laynier bedzie przeprowadzat inspekajvytwérni, musa by¢ spetnione nagpujace warunki:
Inzynier bzdzie miat zapewnianwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatéw ws@arzeprowadzania inspekcji,
Inzynier kedzie miat wolny dostp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatow przeznaczonych
g gealizacji robat,
Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie natecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera zezwolenie
dla przeprowadzenia inspekcji i bada tych miejscach.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyial, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jak@¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do rob6t powinien liyzgodny z ofeet Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgtdem typéw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaigacji rob6t, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustaler wymienionych wy ej dokumentach, sgrpowinien by uzgodniony i
zaakceptowany przeziyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkmgmi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachyimiera.

Sprz:t bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma bytrzymywany w dobrym stanie i
gotowdaci do pracy. Powinien l&yzgodny z normami ochrorniyodowiska i przepisami dotyseymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy #ynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie spitm do wytkowania i
bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwnie naprawialub wymienia sprzt niesprawny.

Je eli dokumentacja projektowa lub SST przewddnpzliwosé wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagjptprzed uyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptacji layniera, nie mee by p&niej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostan
przez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takistodkdw transportu, ktére nie wptgmiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych rob6t i wikeiwosci przewaonych materiatow.

Liczba $rodkdw transportu powinna zapewiigrowadzenie robét zgodnie z zasadami direymi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachyimera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdspetnig wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow fidionych parametréw technicznycrodki transportu nie spetnigie tych
warunkéw mog by¢ dopuszczone przezayniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnegytkowanych
odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,adznia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazakcterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigédnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodéa dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem
organizacji robét opracowanym przez Wykonawcaz poleceniami kryniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogikowywania rob6t.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysaie wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami ednymi okrellonymi w dokumentacji projektowej przekazanymi ngnge
przez lizyniera.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostamsunéte przez Wykonawgna
whasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany lad oka e si skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przez layniera.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokprzez Irkyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialoi za ich doktadng.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdboét keda oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektpiwe SST, a tak e w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji trynier uwzgbdni wyniki bada materiatow i robét, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkciji i
przy badaniach materiatow, deiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvaage na
rozwazamn kwestt.

Polecenia layniera powinny b§ wykonywane przez Wykonawew czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tyfpéuiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowkzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera program zapewnienia jadod W
programie zapewnienia jakm Wykonawca powinien ok ¢, zamierzony sposéb wykonywania rob6t,zim@osci
techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwasey wykonanie robot zgodnie z dokumentggjojektows, ST oraz
ustaleniami.

Program zapewnienia jakm powinien zawieré
a) cz$¢ 0gblm opisujca:
organizacj wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaemibét,
organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
spos6b zapewnienia bhp.,
wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,
wykaz os6b odpowiedzialnych za ja&ka terminowd¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw robot,
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system (sposaéb i proceadiproponowanej kontroli i sterowania jalol wykonywanych robot,
wyposaenie w sprzt urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,
spos6b oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterugcych, a tak e wyganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesidmologicznym, proponowany
sposob i form przekazywania tych informacii tgnierowi;
b) czs$¢ szczegbtow opisujca dla kazdego asortymentu robét:
0 wykaz maszyn i urgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgitzoraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,
rodzaje i ilé¢ Srodkdw transportu oraz ugezeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,
sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkdw przedstitta wiasciwosci w czasie transportu,
0 spos6b i procedampomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéwwayrania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych
elementéw robdét,
spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatazong jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robét i jakdci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne do pobierania
prébek i bada materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofijnier maze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowania, e poziom ich wykonywania jesbaeadapcy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz robét zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenie, e roboty wykonano zgodnie z wymaganizwartymi w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badih czstotliwos¢ s3 okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam choae, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznpyazapewnt wykonanie
rob6t zgodnie z umogv

Wykonawca dostarczy #ynierowi swiadectwa e wszystkie stosowanegatzenia i spret badawczy posiadaj
wa m legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaifymaganiom norm okgtjacych procedury bada

Inzynier kdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier kpdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacije o jakichkolwiek nie@gnigciach dotyczcych
urzadzen laboratoryjnych, sprgu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelugbod badawczych. 2eli niedociagnigcia
te keda tak powane, e mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych
materiatow i dopkci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagini¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsunite i
stwierdzona zostanie odpowiednia jaékéych materiatow.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem Wadaterialdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prébedatych na
zasadzie, e wszystkie jednostkowe elementy produkaga by¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do
bada.

Inzynier kzdzie mie€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania préobekdy dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez yniera. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo badé wykonywanych przez liyniera kzda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb
zaakceptowany przezdpniera.

Na zlecenie layniera Wykonawca ¢rizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej
woli. Koszty tych dodatkowych bafigpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenssewek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamaviey.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W m@dyp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawezna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezyniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlaWykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bé&laykonawca przedstawi naspiie ich wyniki akceptacji
Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bdzie przekazywéalnzynierowi kopie raportéw z wynikami batigak najszybciej, nie piej jednak
ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jal.

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane trynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pertainia prébek i badania materiatéw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatariatow powinien udziglimu niezlednej pomocy.

Inzynier, dokonujc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe, poprzez midzy innymi
swoje badania,dulzie ocenia zgodnd¢ materiatow i robét z wymaganiami SST na podstamyeikéw wiasnych bada
kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobier@aprébki materiatéw i prowadzibadania niezatmie od Wykonawcy, na swéj koszt.
Jezeli wyniki tych badé wyka g, e raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to liynier oprze si wytacznie na wkasnych
badaniach przy ocenie zgodobmateriatow i robét dokumentacprojektows i SST. Mo e réwnie zle¢j sam lub
poprzez Wykonawg przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych tadezalenemu laboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badaobierania probek poniesione zostgnzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiedmtwa wykazujcy, e zapewniono zgodébz kryteriami technicznymi okéonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych eraéciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnei z:

Polsky Normy lub

(] aprobag techniczg, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidtalskiej Normy, je eli niegsobjete

certyfikacp okreslona w pkt 1 i ktére spetniagjwymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumentyn/magane przez SST,4a@a partia dostarczona do robot
bedzie posiadate dokumenty, okidajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raafezpby poparte
wynikami badé wykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych badeda dostarczone przez Wykonagvmzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetriaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovdazujacym Zamawiagcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowyada& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obayujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyglla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpietigva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejsgroudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowytzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésmap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalstuwego. Zapisy ¢da czytelne, dokonane trwatechniky, w poradku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zakczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungemida oznaczone kolejnym numerem ga#nika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i lryniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngi:

dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
dat przekazania przez Zamawijeggo dokumentacji projektowej,
+ dat uzgodnienia przez #yniera programu zapewnienia j&koi harmonograméw robot,
- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczeg6lnych elementéw robot,
przebieg robét, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymygyprzerw w robotach,
uwagi i polecenia ktyniera,
daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zand@jch i ulegagcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw robét,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
+ stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggih ograniczeniom lub wymaganiom
szczeg6lnym w zwgzku z warunkami klimatycznymi,
zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowe;j,
dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wykonywania robét,
(] dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
O dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praspadzonych badez podaniem, kto je
przeprowadzat,
wyniki préb poszczegélnych elementéw budowliad@niem, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu rob6t.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsiatprzedto one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przygja lub zagciem
stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obligujeyniera do ustosunkowaniagsProjektant nie jest jednak stepn
umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw
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Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z elementow robot.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza wi sposéb cigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do lkski
obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodné&i materiatow, orzeczenia o jad@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badtlykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakii. Dokumenty te stanowizahczniki odbioru rob6t. Winny byudosgpnione na kadezyczenie
Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punktach (1) - (3) ngstjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggzadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustale
f) korespondenejna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢ przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomi@dabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodupgoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy:ta zawsze dogpne dla lizyniera i przedstawiane do wglu nazczenie
Zamawiagcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokatacy projektovg i ST, w
jednostkach ustalonych w przedmiarze robét.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym poaaiéniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tymmti@em.
Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiaréw.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédiach podanycklepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaiczenia wszystkich robét. Blne dane zostarpoprawione wg instrukcji kryniera
na pimie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z eztaicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oklenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera .

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dtugosci i odlegtasici pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowe;.

Jesli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w m jako dtugaéé
pomno ona przegredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo¢ba wa one w tonach lub kilogramach zgodnie z wymasyanSST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

WSszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgislvaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonayvdezeli urzadzenia te lub spez wymagag
bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tri@an
robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lzda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotlae w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzacgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtiez&;da wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi

na karcie kgizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolczone w formie oddzielnego zaknika do ksjzki
obmiaroéw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zylmerem.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. 0dbior robaot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikagcych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.

Odbiodr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggines¢pu robét.

Odbioru rob6t dokonuije kynier/.

Gotowai¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem derfzika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j ni w cigu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomai@ntym fakcie layniera.

Jakai¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia biynier na podstawie dokumentéw zawiggyjch komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pagiav konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. 0dbior czesciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru cgiciowego robét dokonuje
sic wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dhiob6t dokonuje krynier.

8.4. 0dbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci i
wartasci.

Catkowite zakdczenie robdt oraz gotowédo odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomngm na gimie o tym fakcie Inyniera. Odbior ostateczny robét
nasgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia przezzimiera zakéczenia robot i
przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagponez Zamawiagego w obecnii Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikdw
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robét z dokumentagjrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna eealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegoavych lub robét uzupetniagych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czysaoi ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komgisg jaké¢ wykonywanych robét w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatag)jektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésteo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc pomniejszoa wartas¢
wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robét jest odbioru ostatecznego rob6t
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaamy przygotowa nastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvesli zostata sporzdzona w trakcie
realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekzmientow umowy i ew. uzupetnige lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodngi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zatczonych do dokumentéw
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towaraggeh (np. na przef@nie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robo6t wiécicielom urzdzeh,

9. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niegogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wi wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige kxda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzuparcych wyznaczy komisja.
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8.5. 0dbior pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidtra usurgciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweyagym.

Odbiér pogwarancyjnyduizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgtdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,0dbior ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednostk obmiarovg ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtav ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kogsowej lzdzie uwzgtdniac wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeks.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgtlp obejmowa:
robocizre bezpgredni wraz z towarzysgymi kosztami,

o wartas¢ zu ytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magamania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,

wartos¢ pracy sprztu wraz z towarzysgeymi kosztami,
koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdlne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagido wymagé warunkéw umowy i wymagaogoinych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki olkdlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione vztargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazd6w/przejazdéw i organizaejhu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyinierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaagji ruchu na czas trwania

budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektayinierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnie/nikajacych z
postpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietzt®va ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikéw, barier, oznakowai drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasjihu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtisitymczasowych oznakowgionowych, poziomych, barierSwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéi ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajichu obejmuje:
(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z gaiejszymi zmianami).
Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa{201 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiérki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziipz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami
3.
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D.01.01.01

D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKZIOWYCH

1. Wstp

Grupa rob6t: Roboty w zakresie przygotowania terenu pod bugdow

KOD CPV: 45100000-8

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SB svymagania dotycce wykonania i odbioru robét zydanych z obstug
geodezyjn (z odtworzeniem przebiegu trasy drogi jej punkigysokadiciowych i sporadzenia geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej) w ramach zadania istyeyjnego ,MODERNIZACJA NAWIERZCHNI
GRUNTOWEJ UL. TOPOLINOWEJ W M. GULCZEWO GM. WYSZKOW

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako DokurReretargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét oftych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyaasad prowadzenia robét zwanych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiaj gcymi i magcymi na celu odtworzenie przebiegu trasy przebudeanych drég powiatowych.
Zakres rob6t pomiarowych:
e wyznaczenie sytuacyjne i wysal@mowego punktéw gtdwnych osi tras i punktéw wységiowych
(reperéw roboczych zatonych w terenie dowezanych do reperdw patwowych);
« zalazenie i utrzymanie osnowy geodezyjnej roboczej,
e uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami,
* wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;
» zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrattaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajgcy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;
» wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e wyznaczenie roboczego pikigtatras min. wedtug przekrojéw poprzecznych pozaigearobét,
e o0znaczenie pikietar w sposéb trwaly oraz odtwarzanie uszkodzonyctkfiiw na biegaco do kaica okresu
gwarancyjnego.
e wyznaczenie osi przepustow, skenyvan, zjazdéw, zatok autobusowychggoéw pieszych i rowerowych
* wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

1.4. Okrglenia podstawowe
Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazpocztkowy i koncowy punkt trasy.

Pozostate okrgenia podstawowegszgodne z obowgzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w ST D.00.00.00. ,Wymagawigolne” pkt.1.4.

1.5. Ogoine wymagania dotygze Robot
Ogolne wymagania dotygee Robdét podano w ST D.00.00.00. ,Wymagania ogopie’ 1.5.

2. Materiaty
Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D.00.00.00.
~Wymagania ogélne” pkt. 2.

2.1. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dhigookoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poaaiga robot
ziemnych,

w sgsiedztwie punktdéw zatamania trasy powinny éndeednic; 0,15 - 0,20 m i dhugiwi 1,5 - 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnian&rednicy 0,05 - 0,08 m i dlugoi okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaigj nawierzchni bolce stalowescednicy 5 mm i dtugéci

0,04 - 0,05 m.

“Swiadki” powinny mig dtugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatny.

Do stabilizowania roboczego pikietatrasy, poza gramgpasa robot stosowaale drewniane érednicy od 0,15
do 0,20 m i diugéci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczelgeznic z Inspektorem Nadzoru.
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Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej rglstosowé materialy zgodne z Instrukcjami technicznymi
G-1iG-2.

3. Sprzt
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00. ,Wymagania ogélne” j3kt.

3.1. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysa@iowych naley stosowaé nastpujacy sprzt:
teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

taty,

tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejltdw wysokaciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadétd pomiaru.

4. Transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidragdkt. 4.

4.1. Transport spetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy e przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie Robot
Ogoélne zasady wykonania robét podano w ST D.00®M/Mymagania ogélne” pkt. 5.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z obogadujgcymi Instrukcjami G U G i K.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergie lokalizacg

i wspétrzdne punktéw gtdbwnych trasy i reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawigo, Wykonawca powinien przeprowatabliczenia

i pomiary geodezyjne niegne do szczegdtowego wytyczenia robét. Prace p@wiapowinny by wykonane
przez osoby posiadgje odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora Nadzoru o wszelkichedach wykrytych

w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i reperéw robgch. Bkdy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okigone w Dokumentacji Projektowej 2godne

z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane terenu istotnie #dig sie
od rzdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej to powinien panhowa o tym Inspektora Nadzoru.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikaje z rénic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej
i rzednych rzeczywistych zostamwykonane na koszt Zamawiagpgo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora
Nadzoru oznaczage roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigrednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone

w oznaczenia okitajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw.
Forma i wzor tych oznacaegowinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenig/sikch punktow pomiarowych i ich oznadze

w czasie trwania robét. Zeli znaki pomiarowe przekazane przez Inwestoraargstniszczone przez
Wykonawe,

a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego praeaid robdt, to zostarone odtworzone

na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @widtowej realizacji robét nalg do obowizkow
Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych rasiyt drogowej i punktow wysokoiowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyaiu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowizane do punktéw pomocniczych, pobdmych poza
granig robot ziemnych.
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Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdtwsi trasy drogowe;.
Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami rob6t zazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze imma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrdeych budowlach
wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespocze naley zatazy¢é w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonyclhynncie w sposéb wykluczajy osiadanie, zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Rzedne reperdéw roboczych naleokresla¢ z takg doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosiq niwelacg podwdjrg w nawizaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe tablice zawiegag wyrane i jednoznaczne okilenie
nazwy reperu i jego ezne;.

5.3. Odtworzenie osi trasy drogowej

Tyczenie osi trasy drogowej nalewykona w oparciu o DokumentagjProjektows, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich (kierunkowych)

w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdscz nie rzadziej nico 50m.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej syt w stosunku do Dokumentacji Projektowe] niezeno
by¢ wigksze nk 5 cm . Redne niwelety punktdw osi trasy nalewyznaczy z doktadnécia do 1 cm

w stosunku do rdnych niwelety okrélonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najeuzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt.2.1.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzaaie krawdzi i wykopdw na powierzchni terenu
zgodnie

z Dokumentagj Projektows. Do wyznaczania kragdzi wykopdéw naleéy stosowé dobrze widoczne paliki.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uttiwia¢ wykonanie wykopéw o ksztalcie zgodnym

z Dokumentagj Projektow.

6. Kontrola jakéci Robot
Ogolne zasady kontroli jakoi Robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolplet’ 6.

6.1. Wytyczenie osi trasy drogowe;j

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy drogi i punktéw wysakowych naley
prowadzé wedtug ogdinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie

z wymaganiami podanymi w pkt. 5.

Sprawdzenie robdt pomiarowych najeprzeprowadz wedtug nastpujacych zasad:

o$ drogi naley sprawdzté na wszystkich zatamaniach poziomych i na prostych,

robocze punkty wysokgiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej dtugoi budowanego obiektu,
wyznaczenie wykopOw natg sprawdzé taéma i szablonem z poziomic

7. Obmiar Rob6t
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D.00.00A¢magania ogolne” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest 1 komplet (kpl.).

8. Odbioru Rob6t
Ogoélne zasady odbioru Rob6t podano w ST D.00.0Q/@¢@magania ogolne” pkt. 8.

8.1. Sposo6b odbioru roboét

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie ppsje na podstawie szkicéw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geadjnej, ktére Wykonawca przektada Inspektorowi
Nadzoru.

9. Podstawa ptatrsoi
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt. 9

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena 1 kpl. wykonania rob6t obejmuje:
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* przygotowanie i oznakowanie robot,

* wyznaczenie punktow gtownych osi trasy i punktowsalasciowych,

* uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

* wyznaczenie dodatkowych punktéw wységmwych,

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

e wyznaczenie punktdw roboczego pikiaiarasy,

» zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrastaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatuda;
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

» zalazenie i utrzymanie roboczej osnowy geodezyjnej.

* Inwentaryzacja powykonawcza

* Wyznaczenie osi przepustéw, skipwan, zjazdow, zatok autobusowychgagbw pieszych i rowerowych.

10. Przepisy zwjzane

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywaamac geodezyjnych

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis GUGIK, 1979

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozicBUGIK, 1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysadaowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i a@ciowe, GUGIK, 1979

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G3KJ 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GJG983

Dziennik Ustaw Nr 30, poz. 163 z friejszymi zmianami z dnia 17 maja 1989 r — Prawodgeyjne

i kartograficzne.

Dziennik Ustaw Nr 83, poz. 376 z dnia 26 sierprd@1r. — Rozporgzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej
i Budownictwa z dnia 26 sierpnia 1991 w sprawiezegmtowych zasad i trybu zaktadania

i prowadzenia geodezyjnej ewidencji sieci uzbreget@renu oraz uzgodrie wspoétdziatania w tym zakresie.
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D.01.02.02. ZDHCIE WARSTWY ZIEMI URODZAJNEJ
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej S svymagania szczegétowe dotyce wykonania i odbioru Robot zyzianych ze zdciem
warstwy ziemi urodzajnej w ramach zadania inwegtyego ,MODERNIZACJA NAWIERZCHNI GRUNTOWEJ UL.
TOPOLINOWEJ W M. GULCZEWO GM. WYSZKOW ”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumpeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reaiegRobét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST doty@asad prowadzenia Robét za@nych z mechanicznym usgoiem warstwy ziemi
urodzajnej z istnigcego i projektowanego pasa drogowego o géabi&rednio 15 cm jak podano w Dokumentaciji
Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Szgodne z zamieszczonymi w ST D-M.00.00.00. "Wynmegagoine" pkt.
1.4.

1.5. Og6lne wymagania dotycyce Robot
Ogdlne wymagania dotygze wykonania Robot podano w ST D-M.00.00.00. "Wyarag ogolne” pkt. 1.5.

2. Materiaty
Ogoblne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M.00.00.00. "Wymagania
ogélne" pkt. 2.

3. Sprzet
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne" gkt

3.1. Sprat do wykonania robot

Ziemia urodzajnadmzie usuwana mechanicznie. Przy mechanicznym wykanyju rob6t stosuje i

- spycharki,

- roéwniarki,

- zgarniarki,

- koparki.

Dopuszcza siréwniez reczne usunicie ziemi urodzajnej w miejscach, gdzie spnnechaniczny z uwagi na maty zakres
robo6t lub niekorzystne warunki nie mmbye uzyty.

4. Transport
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagaugjélne" pkt. 4.

4.1. Transport ziemi urodzajnej
Wykonawca przygotuje miejsce do skladowania zierndaajnej wraz z uzyskaniem wszelkich pozwioha sktadowanie.
Transportu ziemi urodzajnej na miejsce sktadowamiae odbywa sic samochodami samowytadowczymi.
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5. Wykonanie Robot
Ogoélne zasady wykonania Robét podano w ST D-M.00@0'Wymagania ogélne" pkt.5.

5.1. Usunicie ziemi urodzajnej

Warstwa ziemi urodzajnej powinnadgdjcta z przeznaczeniem do ftejszego uycia przy umacnianiu skarp i
rekultywacji terenu po zakazeniu wszystkich robot zezanych z budowdrogi.

W przypadku, gdy warstwa humusu zostatgtadna peta gigbokas¢, a Wykonawca nie przygti do rob6t budowlanych, to
nalezy zabezpieczg powierzchng odstongtego gruntu przed negatywnymi skutkami czynnikémadferycznych. Jeli
wskutek zaniedbania Wykonawcy grunt pagtaillegnie pogorszeniu, to Wykonawca ma olaaek przywrdcenia tych
gruntéw do stanu pierwotnego na wiasny koszt bkizlikolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawéggo za te
Czynnaci.

Ziemi¢ urodzajn nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych rhakasci zgodnie z pkt. 1.3. lub wskazan
roboczo przez liyniera, wedtug faktycznego stanu zalegania.

Stan faktyczny tdzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynnigi zwigzanych ze zdjciem ziemi urodzajnej. Ziemi
urodzajn przeznaczomndo dalszego wykorzystania, po zatadowanignoaki transportowe naky odwiezé na miejsce
hatdowania. Na sktadowisku ziegnirodzajr nalezy sktadowa w regularnych pryzmach o wysada do 2m i obsia
mieszankami traw ochronnych. Miejsca sktadowanimisu powinny by przez Wykonawgtak dobrane, aby humus
byt zabezpieczony przed zanieczyszczaniem, zetakjedzaniem przez pojazdy i zegzczaniem. Zgromadzony w
pryzmach humus nie me zawieré zadnych korzeni, kamieni i nieorganicznych matematblie naley zdejmowa
humusu w czasie intensywnych opadoéw i béegdnio po nich, aby unilkgg zanieczyszczenia ghidub innym

gruntem nieorganicznym.

Przewidzi€ nalezy odchwaszczenie humusu przy zastosowaniu herbvweydo

Wykonawca poniesie wszelkie koszty zmane ze skladowaniem ziemi urodzajnej: tj. znalgeieniejsca sktadowania,
uzyskanie uzgodnieod odpowiednich wtadz, sktadowanie, doprowadzésrienu skladowiska do stanu poprzedniego.

6. Kontrola jakosci Robot
Ogolne zasady kontroli jakoi Robét podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdIpkt. 6.
Kontrola jakaci Robét ledzie polegata na wizualnej ocenie prawidtésiach wykonania.

7. Obmiar robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-000QWymagania ogolne” pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiaru jest 1 m(metr kwadratowy) zdjej warstwy ziemi urodzajnej oraz Isifmetr szécienny) wywiezionego
urobku .

8. Odbidr Robot
Ogoélne zasady odbioru Rob6t podano w ST D-M.00@0:W/ymagania ogdlne" pkt. 8.

9. Podstawa ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

9.1. Cena jednostki obmiarowej

- zdjecie warstwy ziemi urodzajnej na projektovgagichokas¢ z uwzgbkdnieniem konieczriwi pozostawienia warstwy
ochronnej (jéli wymagane),

— oczyszczenie humusu z zanieczysicak np. korzenie, kamienie, glina, grunt organigzip.

- wielokrotne przemieszczanie ziemi urodzajnej nadyasowe sktadowisko,

- zabezpieczenie powierzchni po gy humusu przed negatywnymi skutkami czynnikOwagfarycznych,
mechanicznych, itp.

—  skladowanie ziemi urodzajnej w pryzmach wraz z zabeczeniem.

- wszelkie koszty zwjzane ze skladowaniem ziemi urodzajnej: tj. znalgeieniejsca sktadowania, uzyskanie
uzgodnié od odpowiednich wiadz, sktadowanie, doprowadzégrienu sktadowiska do stanu poprzedniego,.

—  koszt utrzymania czysfoi na przylegajcych drogach,

Cena jednostkowa 1madmiaru zdjtej warstwy ziemi urodzajnej z odwozem uwatpia:
- zdjecie warstwy ziemi urodzajnej na projektovgagichokas¢ z uwzgbkdnieniem konieczriwi pozostawienia warstwy
ochronnej (jéli wymagane),
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—  zabezpieczenie powierzchni po gdp humusu przed negatywnymi skutkami czynnikéw @dfarycznych,
mechanicznych, itp.

- wywo0z ziemi urodzajnej do miejsca pozyskania grdotuw inne miejsce,

—  rozlozenie humusu na terenach rekultywowanych.

- wszelkie koszty zwjzane ze sktadowaniem: tj. znalezienie miejsca sktahia, uzyskanie uzgodiied
odpowiednich wtadz, skladowanie, doprowadzenientergkladowiska do stanu poprzedniego, utylizacja.

—  koszt utrzymania czysfoi na przylegajcych drogach,

- zaladunek, transport, utylizacja urobku, ktory nistat wykorzystany na budowie

10. Przepisy zwazane
- nie dotyczy
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ROBOTY ZIEMNE - KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I
ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej (SST)&wymagania dotycce

wykonania i odbioru rob6t zgzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemaggszczaniem podia
1.2. Zakres stosowania SST

szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosojemtgako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doye@asad prowadzenia robét amanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do aemia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obovgizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” fii4.

1.5. Ogdlne wymagania dotygze robot

Ogélne wymagania dotygeze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbikt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotygee spretu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” Pkt

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przysipujgcy do wykonania koryta i profilowania pod® powinien wykazéasie

mozliwos$cig korzystania z nagpujacego spretu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z sie ustawianym lemieszem;Zynier mae dopuci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podiza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmastopadle do kierunku
pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamnigskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibrgicych.

Stosowany spet nie mae spowodowé niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podida.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjélne” pkt 4.

4.2, Transport materiatow

Wymagania dotycgce transportu materiatéw podano w OST D-04.02.004032.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Warunki przysgipienia do robét

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zsgczenia podiza

bezparednio przed rozpoeziem robo6t zwgzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wardejsze
przysgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i 2agczania podia, jest maliwe wytgcznie za zgoal
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zsgczonym podizu nie mae odbywd sie ruch
budowlany, niezwgzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny bwczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny spos6b
zaakceptowany przezipniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmoazliwiaé nacggniecie sznurkdw lub
linek do wytyczenia robét w odspach nie weékszych nk co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegolrizi jego moc nalzy dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym

prowadzone &roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroko nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakreSposob wykonania musibyaakceptowany

przez Irzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania kopgoavinien by wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w yyasub odwieziony na odktad w miejsce wskazane prze
Inzyniera. Profilowanie i zagszczenie podiza nalgy wykona zgodnie z zasadami olélenymi w pkt 5.4,



5.4. Profilowanie i zageszczanie podtoza

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno b¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczysicze

Po oczyszczeniu powierzchni podtonalgy sprawdzt, czy istniegce r2dne terenu uniiwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ezinych podt@a. Zaleca €, aby r2dne terenu przed profilowaniem byty o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane rgdne podtda. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgpuja
zanienia poziomu w podinu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinggulchné podiaze na gebokdéé
zaakceptowad przez lizyniera, dowigé dodatkowy grunt spetniagy wymagania obovazujgce dla gornej strefy
korpusu, w iléci koniecznej do uzyskania wymaganyckdaych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania
wartasci wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podtaa naley stosowa rowniarki. éciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych
lub w inny sposob zaakceptowany przezyimera.

Bezpdrednio po profilowaniu podima nalgy przysgpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia

nalezy kontynuowa do osggniecia wskanika zag@szczenia nie mniejszegazrd,97 wg metody Proctora.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twacyg podt@e uniemdliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrel zageszczenia nalgy oprze€ na metodzie obgkzen ptytowych. Nalgy okresli¢ pierwotny i
wtérny modut odksztatcenia podia wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego rpinego modutu



odksztatcenia nie powinien przekra¢za?2.

Wilgotno$¢ gruntu podi@a podczas zaggzczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z

tolerancy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoza

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zv@zanych z profilowaniem i z&gzczeniem podim nasgpi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przygpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpaevinien on zabezpiecgypodiaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rpefoe folii lub w inny spos6b zaakceptowany przeziera.
Jezeli wyprofilowane i zagszczone podize ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiajnej warstwy
mozna przysgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Irzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamezgdnych napraw.

Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napeamykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og@3lpkt 6.

6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i Zggczenia koryta i
wyprofilowanego podtba podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmih

Lp. Wyszczegdlnienie badd pomiaréw

Minimalna castotliwos¢ badan i pomiaréw

1 Szerok&c koryta 10 razy na 1 km

2 Rowna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzecznglO razy na 1 km

5 R&dne wysokdciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krgdziach dla autostrad i drog ekspresowych, co 1@Dam
pozostatych drég

6Uksztattowanie osi w planieco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad

i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych @dgtablicy 2

7 Zageszczenie, wilgotnC gruntu podtda w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, léezzandziej ni raz na
600 m *) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i ukisatgania osi w planie naly wykonat w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szeroksc¢ koryta (profilowanego podim)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podima nie mde r&nic sie od szerokéci projektowanej o vécej niz +10cmi -5 cm.
6.2.3. Rownas¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndsci podtuwzne koryta i profilowanego podta nalgy mierzy¢ 4-metrovg tatg zgodnie z nor@
BN-68/8931-04 [4].

Nieréwndsci poprzeczne naty mierzy¢ 4-metrovg fatg. Nieréwndci nie mog przekracza 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego paatgowinny by zgodne z dokumentagprojektong z

tolerancj £ 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokéciowe

Réznice pomédzy rzdnymi wysokaciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

0O$ w planie nie mie by¢ przesunréta w stosunku do osi projektowanej cee@j nz + 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub wtej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podéokrelony wg BN-77/8931-12 [5] nie

powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zagpzczenia stosujeesporéwnanie wartéci modutéw odksztatcenia, to

wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztadgekrelonych zgodnie z norenBN-64/8931-02
[3] nie powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zagszczania natey bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotr$a gruntu podida
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (flmvanego podtaa)

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykaauyieksze odchylenia cech geometrycznych od slkreych w

punkcie 6.2 powinny bynaprawione przez spulchnienie delgbkaosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtérne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigpk®mnanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovg jest m (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogéine” pkt 8.

Roboty uznaje g za wykonane zgodnie z dokumentacja projelo8ST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tnieji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
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1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania
i odbioru roboét zwigzanych z wykonaniem warstwy odcinajacej przy modernizacji nawierzchni gruntowej ulicy Topolowa
w m. Gulczewo gm. Wyszkdw.
1.2 Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét wymienionych w
pkt 1
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
warstwy odcinajacej, stanowigcej cze$¢ podbudowy pomocniczej przy modernizacji ulicy Topolinowej w Gulczewie.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okres$leniami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

0Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” .
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

0Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne”
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
[ piaski,
] zwir i mieszanka,
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych powinny spetnia¢ nastepujace warunki:
a) szczelnosci, okreslony zaleznosciq:

Dis
dss

05

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren warstwy odcinajacej lub odsaczajacej
dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza.
Dla materiatdw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajgcych warunek szczelnosci musi by¢
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odcinajacej.
b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscig:

dso
U= eb
duo
gdzie:
U - wskaznik réznoziarnistosci,
deo - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca.
Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien spetnia¢ wymagania
normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.
Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacych powinny spetnia¢ wymagania normy
PN-B-11111 [3], dla klasy Ii II.
Miat kamienny do warstw odsgczajacych powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-11112 [4].
2.4, Sktadowanie materiatow
2.4.1. Skiadowanie kruszywa
Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robdt
powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.
Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

0Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
[ réwniarek,

[ walcéw statycznych,

[] ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
4. TRANSPORT

4.1. 0Ogblne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2, Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtoza

Podtoze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza”.

Warstwy odcinajgca i odsgczajaca powinny by¢ wytyczone w sposéb umozliwiajacy wykonanie ich
zgodnie z dokumentacjq projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robdt w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkoéw i rzednych wysokosciowych. Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa
powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnieto grubo$¢ projektowana.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsaczajacej lub odcinajacej o
grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykona¢ dwuwarstwowo. Rozpoczecie ukfadania
kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze przez Kierownika Projektu warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymienié
kruszywo na materiat o odpowiednich wtasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy przystapic¢ do jej
zageszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynac¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac
pasami podtuznymi czesciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym
spadku nalezy rozpoczynaé od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podtuznymi czesciowo naktadajacymi sie, w
kierunku jej gornej krawedzi.

Nieréwnosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezaco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa odcinajaca i odsaczajaca powinna by¢ zageszczana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug
normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zageszczenia nalezy okreslaé
zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe odsaczajaca lub odcinajaca,
uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug normalnej préby Proctora, kontrole zageszczenia
nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy
wedtug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac
2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -
20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos$¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej,
kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloécig wody i rGwnomiernie wymieszac.

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 dni przed

rozpoczeciem robét Wykonawca powinien wykonac¢ odcinek prébny w celu:

[] stwierdzenia, czy sprzet budowlany do rozktadania i zageszczania jest wiasciwy,

[ okreslenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci po
zageszczeniu,

[] ustalenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatow oraz sprzetu, jakie bedg stosowane
do wykonywania warstwy odcinajacej i odsaczajacej na budowie.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

5.5. Utrzymanie warstwy odsaczajacej

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy powinny by¢ utrzymywane w

dobrym stanie.
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Budowa ulicy Okreznej - obwodnicy Zuromina w Zurominie

Nie dopuszcza sie ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajacej lub odsaczajacej z
geowidknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sie ruch pojazdédw koniecznych dla wykonania wyzej
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robét.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robé6t

0Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowaé wszystkie
wiasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardéw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia warstwy
odsaczajacej i odcinajacej podaje tablica 1.
Tablica 1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odsaczajacej

Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwo$¢ badan

badan i pomiaréw i pomiarow
Szerokos$¢ warstwy 10 razy na 1 km
ROwnos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
RAwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
Spadki poprzeczne «) 10 razy na 1 km
Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i

drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

Uksztattowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i
planie » drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drdg
Grubos¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m2
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m:
Zaggszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
wilgotnos¢ kruszywa rzadziej niz raz na 600 m:
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonac¢ w punktach
gtdwnych tukéw poziomych.
6.3.2. Szeroko$¢ warstwy

Szerokos$¢ warstwy nie moze sie rozni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. Rownos$¢ warstwy

Nieréwnosci podtuzne warstwy o odsaczajacej nalezy mierzy¢
4 metrowa tatg, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [7].

Nieréwnosci poprzeczne warstwy odsaczajacej nalezy mierzy¢
4 metrowa fatq.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odsaczajacej na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjq
projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cm i -2 cm.

6.3.6. Uksztattowanie osi w planie

0O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz+ 3 cm dla autostrad
i drég ekspresowych lub o wiecej niz+ 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7. Grubo$¢ warstwy

Grubos$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm, -2
cm.

Jezeli warstwa, ze wzgleddw technologicznych, zostata wykonana w dwdch warstwach, nalezy mierzy¢
taczna grubos¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy
przez spulchnienie warstwy na gteboko$¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastgpi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by¢
mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sie poréwnanie wartosci modutéw
odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z
normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy badac¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢
kruszywa powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.
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6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujq wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10
cm, wyréwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
0Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) warstwy odsaczajacej dla zatok autobusowych
ilms

warstwy odsaczajacej dla jezdni

8. ODBIOR ROBOT
0Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg
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D.04.04.02. PODBUDOWA ZASADNICZA Z KRUSZYWA tAMANE®
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
Grupa rob6t: Roboty w zakresie konstruowania, fundanentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog.

KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot Szczeg6towej Specyfikacji TechniczpgsST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej T3S, wymagania dotycce wykonania i odbioru robét w

ramach zadania inwestycyjnego ,MODERNIZACJA NAWIEGANI GRUNTOWEJ UL. TOPOLINOWEJ W
M. GULCZEWO GM. WYSZKOW”

1.2 Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosojaktadokument przetargowy przy zlecaniu i realizeaipt wymienionych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegdtowej Specyfikaegfihicznej dotyczgwykonania warstw podbudowy zasadniczej z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie i obegmujkonanie podbudowy o uziarnieniu 0/31,5 mm dltegarii ruchu KR3.
Lokalizacja warstw podbudowy o odpowiednich grédach — wedlug Dokumentacji Projektowe;j.

1.4.  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego medhiaznie —jedna lub w¢cej warstw zagszczonej mieszanki,
ktéra stanowi warsteynosng nawierzchni drogowe;.
1.4.2. Stabilizacja mechaniczna -proces technologiczny, polegey na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej wilgotsoi

kruszywa o wiaciwie dobranym uziarnieniu.
Pozostate okrgenia g zgodne z obowgzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamodanymi w SST D.00.00.00
~Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robét
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgod§toz Dokumentagj Projektows, SST i poleceniami

Inspektora Nadzoru.
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw
Ogolnewymagania dotygzemateriatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pa@8ST D.00.00.00.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdngt@bilizowanych mechanicznie powinnotbyuszywo tamane, uzyskan
w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kammenuralnych i otoczakow albo ziazwiru wigckszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by jednorodne bez zanieczyszazgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Do wykonania podbudowy nate zastosowékruszywo o uziarnieniu0/31,5 mm lub 4/31,5 mm

Krzywa uziarnienia kruszywa musize miedzy krzywymi granicznymi pél dobrego uziarnienia ®i-S-06102 dla kategorii ruch
KR 3.

Powinna ona b§ciagta i nie mae przebiegéod dolnej krzywej granicznej uziarnienia do goérkiegywej granicznej uziarnienia

na gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa nie s@przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinnyspetniawymagania okrdone w tablicy1.

Jan Rzemek
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Tablica 1. Wiasciwosci kruszyw tamanych
Lp. WyszczegOlnienie Wymagania Badania
wiasciwosci wedtug
1 | Zawartg¢ ziarn mniejszych 1i0,075mm, % (m/m.) od 2 do10 | PN-B-06714-15 [3]
2 | Zawartg¢ nadziarna, % (m/m), nie waéej niz 5 PN-B-06714-15 [3]
3 | Zawarta¢ ziarn nieforemnych % (m/m.), nie ygej niz 35 PN-B-06714-16 [4]
4 | Zawartag¢ zanieczyszczeorganicznych, % (m/m.), nie wgej niz 1 PN-B-06714-26 [8]
5 | Wskanik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu metagl lub 1l wg od 30 do 70 | BN-64/8931-01 [14]
PN-B-04481, %
6 |Scieralngé w bebnie Los Angeles PN-B-06714-42 [10]
a) scieralng¢ catkowita po petnej liczbie obrotow, nie geej niz 35
b) $cieralng¢ czgsciowa po 1/5 petnej liczby obrotéw, nie ¢ggj niz 30
7 | Nasgkliwo$é¢, % (m/m), nie wgcej niz 3 PN-B-06714-18 [6]
8 | Mrozoodporné¢, ubytek masy po 25 cyklach zamaaia, % (m/m.), nie 5 PN-B-06714-19 [7]
wigcej niz
9 | Zawartg¢ zanieczyszcaeobcych Brak PN-B-06714-12 [2]
10 | Wskanik nasnosci wne mieszanki kruszywa, % nie mniejzni PN-S-06102 [12]
przy zagszczeniud= 1,00 /na zjazdach/ 100
przy zagszczenius= 1,02 120
11 | Zawarta¢ ziarn przekruszonych, % nie mniegni 80 PN-S-96025 [13]
3. SPRZET
3.1.  Wymagania og6lne dotycgce spratu

Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2.

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyoéchanicznie powinien wykazaic mozliwoscia

Sprzt do wykonania robot

korzystania z nagpujacego sprztu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyp@sg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewai

b)
c)

4.
4.1.

Wymagania ogélne dotygee transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymaganédnz]j.

4.2.

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegazggh je przed zanieczyszczeniem,

wytworzenie
jednorodnej mieszanki o wilgotéc optymalnej,
rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gnych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych powinny by

stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walibracyjne.
Sprzt powinien zosta zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

TRANSPORT

Wymagania ogélne dotycgce transportu

Transport materiatow

zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysagem i zawilgoceniem.
Transport pozostatych materiatéw powinien odb§wi zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5.
5.1.

WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w SST D@OM, Wymagania ogoélne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akaeipprojekt organizaciji i harmonogram robot, uveriyliajgce wszystkie warunki w

jakich bedzie wykonywana podbudowa z kruszywa tamanego lstabianego mechanicznie.

Jan

Rzemek
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5.2.  Przygotowanie podiaa

Podiaze pod podbudowpowinno spetni@wymagania okrdone w SST D.04.01.01.

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny tkkie miejsca podipa oraz wszelkie powierzchnie nieodpowiednioggagzone
lub wykazujce odchylenia wysokgiowe od zataonych rzdnych powinny by naprawione przez spulchnienie, dodanie wody al
osuszenie poprzez mieszanie dagsigcia wilgotndci optymalnej, powtornie wyréwnane i zZsgczone.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa cscisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w mieszarkach gwarantigych
otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze weljl na konieczn@ zapewnienia jednorodido nie dopuszcza siwytwarzania mieszank|
przez mieszanie poszczegélnych frakcji na drodzeskainka po wyprodukowaniu powinnathyd razu transportowana na miejsci
wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregiu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grabiptakiej, aby jej ostateczna grudéqo zagszczeniu
byta réwna grubgéci projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej warstwy nie peoprzekracz&20 cm po zagszczeniu. Warstwa
podbudowy powinna kiyroztozona w sposob zapewnagy osiagniecie wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych. Jeel
podbudowa sktadagi wiccej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéwgdaych wysokéciowych. Rozpocgcie budowy kadej nas¢pnej warstwy meoe nasipi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora NaglzZ@/ilgotng¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiad
wilgotnosci optymalnej, okrélonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448ktoda I1). Materiat nadmiernie nawilgocony, poveini

zosta osuszony przez mieszanie i napowietrzanigelJ@ilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20 % jej waitd,
mieszanka powinna by zwikona okréong iloscig wody

i rbwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilggthmieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej 0 10 % jej wastd, mieszank

nalezy osuszy.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naleprzystpi¢ do jej zagszczania przez watowanie. W miejscac
niedostpnych dla walcéw podbudowa powinnattmag:szczona zagszczarkami ptytowymi lub ubijakami mechanicznymi,
zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie naley kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia [§] podbudowy nie mniejszego od 1,03 (na zjazdach
indywidualnych 1,00), ok&onego zgodnie z norgrBN-77/8931-12 [17].

Jezeli nie mazna okrali ¢ wskaznika zagszczenia, to naky sprawdza stosunek modutu odksztalcenia wtérnegpd® pierwotnego
E1, ktory nie powinien b§ wickszy niz 2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed adoiem nasfpnej warstwy, powinna lyutrzymywana w dobrym stanie.zéé Wykonawca
bedzie wykorzystywat, za zgadnspektora Nadzoru, gotawpodbudow do ruchu budowlanego, to jest obarnany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten Ka$zt napraw wyniklych z niewsaiwego utrzymania podbudowy obga
Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

6.1.  Ogoélne zasady kontroli jakdsci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wyk@naadania kruszyw przeznaczonych do wykonania ropaedstawd
wyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji material@®adania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci
okreslone w pkt 2.3. niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres bada i robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy?2.

Jan Rzemek
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Tablica 2. Czstotliwosé oraz zakres bada przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych rachanicznie

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badd Maksymalna
na dziennej dziatce| powierzchnia
roboczej podbudowy
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnos¢ mieszanki 2 600
3 | Zaggszczenie warstwy 1 prébka na 1000 m
4 | Badanie wiaciwosci kruszywa wg tab.1, pkt 2.3.2. dla kazdej partii kruszywa do 1500 t i przy kdej
zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probkénapobierg w sposob losowy,

z roztawonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na biegco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.
6.3.3. Wilgotnosé mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-044¢
(metoda Il), z tolerangj+10 % -20 %.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wg PN-B-06714-17.

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nade sprawdzéa wg BN-77/8931-12 [17].

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest nitime ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontr@ag:szczenia naley
oprze& na metodzie obgken ptytowych, wg ,Instrukcji bad@ podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych”. Zagczenie
podbudowy nalgy sprawdza przynajmniej w dwdch punktach naziej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej naz na 200 m
lub wg zalecé Inspektora Nadzoru.

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmotvacere wszystkich wtdciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecka Inspektora Nadzoru.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w taBlicy

Tablica 3. Czstotliwosé oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. WyszczegO6lnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwo$¢ pomiaréw
1 | Szerokd¢ podbudowy co 100 m
2 | Rowna¢ podhwna co 20 m ta4 na kadym pasie ruchu
3 | Roéwna¢ poprzeczna co 100 m
4 | Spadki poprzeczne
a) na odcinkach prostych co 100 m
b) na odcinkach tukowych co najmniej w 5 miejscach kdego tuku
5 | Rzedne wysokéciowe w przekrojach podanych w Dokumentacji Projektowej,
nie rzadziej jak co 100 m
6 | Uksztattowanie osi w planie co 100 m
7 | Grubas¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziei ni raz na 400 nf
Przed odbiorem:

Jan Rzemek
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w 3 punktach, lecz nie rzadziepmaz na 2000 | §

8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia
- ugiecie spezyste

co najmniej w dwoch przekrojach nazkia 1000 m
co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

6.4.2. Szerokaé¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mie r&ni¢ sic od szerokéci projektowanejowgcejniz £5cm.

Na jezdniach bez krayinikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokgi warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm Iu
O wartg¢ wskazan w Dokumentacji Projektowe;.

6.4.3. ROwnos¢ podbudowy

Nieréwnaci podiuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowvs fata, zgodnie z BN-68/8931-04.

Nieréwnaci poprzeczne podbudawalery mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaci podbudowy nie mogprzekracz& 2 cm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukachimpay by¢ zgodne z DokumentacpProjektows, z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokdciowe podbudowy

Réznice pomédzy rzdnymi wysokadciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy

Os podbudowy w planie nie nie by przesungta w stosunku do osi projektowanej@agjniz£5cm.

6.4.7. Grubos$¢ podbudowy
Grubas¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz + 2 cm.
6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia okiny wg ,Instrukcji bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych” powimiey¢
zgodny z podanym w tablicy4,
- ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno bygodne z podanym w tablicy4.

Tablica4. Cechy podbudowy
Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa z Wskaznik Maksymalne ugicie spezyste pod|  Minimalny modut odksztatcenia
kruszywa o zageszczeniad kotem, mm mierzony plyt o srednicy 30 cm,
wskazniku wnes | Nie mniejszy ni MPa

nie mniejszym 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
niz, % obcigzenia & obcigzenia B

100 1,00 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

Wskaznik odksztatceniaol(stosunek modutu odksztatcenia wtérnegal& pierwotnego £ nie powinien by wickszyod 2,2.

6.5. Zasady posgfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od ok§lenych w punkcie 6.4. powinny bynaprawione
przez spulchnienie lub zerwanie delydkasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gagczone. Dodanie nowego materiah
bez spulchnienia wykonanej warstwyjest niedopudneza

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerékioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom
wyzej lezgcym, to Wykonawca powinien na whasny koszt poszéprydbudow przez spulchnienie warstwy

na pet grubdi¢ do potowy szerokéi pasa ruchu, dof@nie materiatu i powtdrne zeggczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubosé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wagm grubéci, Wykonawca wykona naprawodbudowy. Powierzchnie
powinny by naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstaydpowiedni gigbokas¢, zgodnie

z decyzj Inspektora Nadzoru, uzupetnione nowym materiatemdpowiednich wiéciwosciach, wyréwnane i ponownie
zagszczone.
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Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po vmghtou tych robd4t nagpi ponowny pomiar i ocena grufm warstwy,
wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa nasnosé¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkse roboty niezbdne

do zapewnienia wymaganej fmmsci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawcdipadowy tylko wtedy, gdy zanenie nénosci podbudowy wynikto
z niewtaciwego wykonania robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.00.00@magania ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarovy jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebrandjipadowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogoélne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.00/¥magania ogdéine”.

8.2. SposAb odbioru robot

Odbiér podbudowy pomocniczej jest dokonywany nadash odbioru robét zanikajych i ulegajcych zakryciu zgodnie
z zasadami podanymi w SST D.00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnaé¢ za 1 m wykonanej podbudowy naitg przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jdkorobét w oparciu o pomiary
i wyniki bada laboratoryjnych.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentualmaprav¢ podiaza,

- opracowanie recepty laboratoryjnej na mieszakkiszywa,

- przygotowanie mieszanki kruszywowej zgodnie z récegdostarczenie na miejsce wbudowania,

- roziozenie mieszanki warstwami zgodnie z zahog grubdcia, szerokdcia i profilem z zachowaniem projektowanej niwele
- zagsszczenie rozhonej mieszanki, dowdz wodydo zmgczania,

- przeprowadzenie pomiarow i badeboratoryjnych okrdonych w SST,

- utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy

0
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartzanieczyszczeobcych.

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadunaisego.

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#tnzi

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétno

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie gldisvosci.

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodgormetod; bezpgredna.

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawerizanieczyszczeorganicznych.
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9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartiarki metod bromowg.
10. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczaftieralngci w bebnie Los Angeles.

11. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzciogowych.
12. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizopenmechanicznie.
13.  PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfal. Wymagania.

14. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie waki&a piaskowego.

15. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdmd nawierzchni planografem i kat

16. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ggipodatnych ugiciomierzem belkowym.
17. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty
18. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podath i potsztywnych, IBDiM- Warszawa 1997.

19. ,Instrukcja bad@apodtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych” GDDP&9
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D-05.03.27 NAWIERZCHNIA Z DESTRUKTU BITUMICZNEGO

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teclanigj (OST) § wymagania dotycce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonaniem nawierzchni z warstigieralry z destruktu asfaltobetonowego w zeku z
MODERNIZACJA NAWIERZCHNI GRUNTOWEJ UL. TOPOLINOWA W M. GULCZEWO GM. WYSZKOW
1.2 ZAKRES STOSOWANIA SST

Specyfikacje Techniczne stanawizgs¢ Dokumentdw Przetargowych i Kontraktowych i nai¢e
stosowa przy zlecaniu i realizacji Robét opisanych w pkt.1
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z
wykonywaniem i odbiorem nawierzchni z destruktuaitebetonowego.
Nawierzchn¢ z destruktu asfaltobetonowego /ma wykonywa na drogach obgionych ruchem bardzo
lekkim i lekkim, odpowiadajcych kategorii ruchu KR1 wedtug ,Katalogu typowykbnstrukcji nawierzchni
podatnych i pétsztywnych”, GDDP 1997. Najkorzysjnést wykonywa ja w okolicach, w ktérych dogpny
jest destrukt bitumiczny pochoglzy z frezowania remontowanych nawierzchni.
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
1.4.1. Destrukt asfaltobetonowy (frez) - materiat mineralno-bitumiczny, rozkruszony desazi okruchéw
zwigzanych lepiszczem bitumicznym, powstatym w wynikezbwania warstwy lub warstw
nawierzchni drogowej w temperaturze otoczenia, Wwbyniku kruszenia w kruszarce bryt
pochodacych z rozbiérki starej nawierzchni.
1.4.2. Nawierzchnia z destruktu bitumicznego - nieulepszona nawierzchnia drogowa, ktérej waastw
scieralna jest wykonana z destruktu bitumicznegez(.
1.4.3 Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonagfaltu w
wodzie.
1.4.4. Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z obovgizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 yWiagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogélne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogofrie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogoblne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, poma ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. MATERIALY DO WYKONANIA NAWIERZCHNI
2.2.1 Zgodna¢ materiatow z dokumentacprojektows lub SST.
2.2.2 Destrukt bitumiczny

Materiat 0 pochodzeniu zgodnym z punktem 1.4.1ajéiej ST, powinien kiyrozkruszony do 31,5
mm lub do 63,0 mm, jeli frezowana warstwa zawierata ttuéze
W destrukcie, o rozdrobnieniu rownym lub mniejszgch31,5 mmsrednica okruchéw nadziarna nie
powinna by wi¢ksza od 63,0 mm. W destrukcie o rozdrobnieniu d® &msrednica okruchéw nadziarna
nie powinna by wigksza od 80,0 mm. W obu przypadkach zaw&rteadziarna nie powinna przekraé¢zed
% m/m
2.2.3 Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okione w
WT.EmA-99

3. SPRZET
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
3.2. SPRZET STOSOWANY DO WYKONANIA NAWIERZCHNI

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchni z destruktu asfaltowpgwinien wykaza sie
mozliwoscig korzystania z nagpujgcego spratu:
- samochodoéw wywrotek, samochodéw skrzyniowychgrikdw z przyczepami skrzyniowymi,
- réwniarek, spycharek,



- cystern do wody,
- szablonu eignionego,
- walca ogumionego, walca gtadkiego, walca wibraegjpo lub wibratora ptytowego,
- skrapiarek.
4. TRANSPORT
4.1, OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamjélioe” pkt 4.
4.2, TRANSPORT MATERIALOW

Destrukt bitumiczny i pozostate materiaty #zna przewoz dowolnymisrodkami transportu, w
warunkach zabezpiecaajch je przed pyleniem, rozsegregowaniem, nadmianwysuszeniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

0Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-000 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. WARUNKI PRZYSTAPIENIA DO ROBOT

Zaleca s} aby ukladanie i zagzczanie destruktu bitumicznego odbywatpmizy temperaturze
otoczenia powsej 25 st. C.
5.3. SPOSOBY WYKONANIA NAWIERZCHNI Z DESTRUKTU BITUMICZNEGO

Destrukt bitumiczny mina stosowado drog przeznaczonych dla ruchu lekkiego jakocsizielmn
nawierzchng, utozona na uprzednio wyprofilowanym podita i podbudowie.
5.4. WYKONANIE SAMODZIELNE]J NAWIERZCHNI Z DESTRUKTU BITUMICZNEGO
5.4.1 Zalecenia wsfpne
Nawierzchnia z destruktu bitumicznego powinna ykonywana jednowarstwowo.
W przypadku, gdy dokumentacja projektowa lub SSAeptiduje wykonanie warstwy ogiszapcej
lub podbudowy pod nawierzchni destruktu bitumicznego, powinna ona odpowéaggmaganiom:
- OST D-04.02.01, dla warstwy agtzapcej,
- OST D-04.04.00-04.04.03, dla podbudoéw z krusztabiizowanych mechanicznie,
- OST D-04.05.00-04.05.04, dla podbudoéw z krusztabitizowanych spoiwami hydraulicznymi,
- innych OST, zgodnie z ustaleniami indywidualnymi.
Nawierzchnie z destruktu bitumicznego mdxy¢ wykonywane sposobem powierzchniowym i
sposobem korytowym.
5.4.2 Spos6b powierzchniowy wykonania nawierzchni
Na wyprofilowanym podtou i podbudowie w kierunku podtaym i uformowanym poprzecznie ze
spadkiem okrdonym w dokumentacji projektowej (np. 4%), po idiggszczeniu, rozsypujesarstwe
destruktu i watuje go przy jednoczesnym spryskiwaamulsy kationows.
Przy nawierzchniach dwuwarstwowych, na watstielmng uzywa st destruktu o grubszym
uziarnieniu, o frakcjach od 30-60. Na warstgorn uzywa sk destrukt drobniejszego o uziarnieniu 2-30
mm.
Watowanie prowadzi gigtadkimi lub ogumionymi walcami lekkimi o masie63Mg. Grubgé
ostateczna nawierzchni nie powinn& Imje mniejsza i podana w dokumentacji projektowe.
Zageszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym halezpoczyna od kravedzi i stopniowo
przesuwa pasami podtnymi czsciowo naktadajcymi s w kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalerozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podtznymi, cz$ciowo
naktadagcymi sk, w kierunku gornej kraudzi.
Zageszczenie naley kontynuowd do osagniecia wskanika zagszczenia wymaganego w
dokumentacji projektowej, SST lub OST.
5.4.3 Sposéb korytowy wykonania nawierzchni
Nawierzchnia o przekroju korytowym wytrzymuje rueiekszy niz nawierzchnia o przekroju
powierzchniowym.
Koryto pod nawierzchrinalezy wykona o gkbokasci i spadku poprzecznym wedtug ustale
dokumentacji projektowej. Sposéb wykonania korjegp profilowania i zagszczania podtea powinien
odpowiadé wymaganiom OST D-04.01.01.
Pozostate czynrigi zwigzane z utéeniem warstwy lub warstw nawierzchni z destruktuiiicznego
wykonuje s¢ w sposéb analogiczny jak przy powierzchniowym gios wykonania (pkt 5.5.2).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania o@3lpkt 6.
6.2. BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstaimizynierowi wyniki bada lub
raport o widciwosciach materiatow



6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres badia pomiaréw
Czgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
1 Uksztaltowanie osi w planie co 100 m oraz w punktach gtéwnych
tukéw poziomych
2 Rzedne wysokéciowe co 100 m
3 Rownas¢ podiwzna co 20 m na kadym pasie ruchu
4 Rowna¢ poprzeczna 10 pomiardw na 1 km
5 Spadki poprzeczne 10 pomiarow na 1 km oraz w punktach
gtéwnych tukéw poziomych
6 SZerokac 10 pomiaréw na 1 km
7 GrubGe 10 pomiardw na I km
3 Zag;Szczenie T badanie na 6000 m2 nawierzchni

6.3.2. Uksztattowanie osi nawierzchni
O$ nawierzchni w planie nie nde by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz + 5

cm.

6.3.3. Rzedne wysokéciowe
Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od ezinych projektowanych nie powinno by
wieksze nk +1 cm i -3 cm.
6.3.4. Rowndi¢ nawierzchni
Nieréwnaici podtuizne nawierzchni i nieréwrigi poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tats.
Nieréwnaici nawierzchni nie powinny przekracgzas mm.
6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i fukamhinny by zgodne z dokumentagj
projektowy z tolerangj + 0,5%.
6.3.6. Szerokd¢ nawierzchni
Szerokd¢ nawierzchni nie mie r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7. Grubagi¢ warstw
Grubai¢ warstw naley sprawdzé przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie szesci
nawierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowagrejpdici nie powinny przekraczat 1 cm.
6.3.8. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia najeprzeprowadzéana podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw
wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i paréniu zgodnéci wykonanych elementéw
odwodnienia z dokumentacprojektows.
Pochylenie niwelety dna rowow najesprawdzé co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli
odchylenie spadkéw od spadkéw projektowanych nigipoo by wicksze ni + 0,1%, przy zachowaniu

zgodndci z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.

6.3.9. Zag:szczenie nawierzchni
Zaggszczenie nawierzchni nalgbada co najmniej dwa razy dziennie, z typg maksymalna
powierzchnia nawierzchni przypadeq na jedno badanie powinna wyrio8000 m2. Kontral zag:szczenia
nawierzchni ména wykonywa& dowolrg metod,.
Wskaznik zag:szczenia powinien iyzgodny z dokumentagprojektowy lub SST, a w przypadku,
gdy nie jest tam ok&bony - zaleca si aby nie byt mniejszy od 0,98 zggzczenia maksymalnego,
okreslonego wedtug normalnej proby Proctora, zgodnieSA @-05.01.03. U mniejsze réwne 2,2 —

VSS lub okrélone, na podstawie pomiaréw pdydynamicza.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostk obmiarowy jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagyrojektows, SST i wymaganiami bryniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
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8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj

- ew. wykonanie koryta nawierzchni,

- ew. wykonanie podbudowy lub warstwy adsapce;.

Odbidr tych robot powinien liyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaogdine”
oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne
pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWE)

Cena wykonania 1 m2 obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podiam,

- dostarczenie materiatow i spta,

- wykonanie nawierzchni, wg wymagaokumentacji projektowej, SST lub OST,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprgu.



